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1. Цели освоения дисциплины 

Целями освоения дисциплины является формирование у обучающихся определенного 
ООП  (п. 6. Общей характеристики ООП) состава компетенций для подготовки к 

профессиональной деятельности.  

Код 

компетен

ции 

 

Наименование 

компетенции
 

Результаты 

освоения 
ООП 

Составляющие результатов освоения (дескрипторы компетенций)  

Код Наименование 

ОПК(У)-
2 
 

Владеет 

физико-
математически

м аппаратом, 
необходимым 
для описания 

мехатронных и 
робототехниче
ских систем 

Р1 
ОПК(У)-2.З13 

Знает основные виды механизмов, методы 
исследования и расчета их кинематических и 

динамических характеристик 

ОПК(У)-2.З14 
Знает методы расчета на прочность и жесткость 
типовых элементов различных конструкций 

ОПК(У)-2.У4 
Умеет применять методы анализа и синтеза 
исполнительных механизмов 

ОПК(У)-2.У5 
Умеет применять методы расчета и 
конструирования деталей и узлов механизмов 

ОПК(У)-2.В4 
Владеет методами теоретического и 
экспериментального исследования в механике 

ОПК(У)-2.В5 

Владеет навыками использования методов 
теоретической механики, теории механизмов и 
машин, сопротивления материалов, деталей 

машин и основ конструирования при решении 
практических задач 

2. Планируемые результаты обучения по дисциплине  

После успешного освоения дисциплины будут сформированы результаты обучения: 
Планируемые результаты обучения по дисциплине 

Компетенция 
Код Наименование 

РД1 Приобретение профессиональной эрудиции и широкого кругозора 
в области математических, естественных наук и использование их 
в профессиональной деятельности;  

ОПК(У)-2 
 

РД2 Уметь грамотно решать профессиональные инженерные задачи с 

использованием современных образовательных и 
информационных технологий.  

ОПК(У)-2 
 

РД3 Уметь использовать информационные технологии при разработке 
новых установок, материалов и приборов  

ОПК(У)-2 
 

3. Структура и содержание дисциплины 

Основные виды учебной деятельности 
Разделы дисциплины Формируемый 

результат 

обучения по 
дисциплине 

Виды учебной деятельности Объем 
времени, ч. 

Раздел 1.  
Основы теоретической механики 

РД1 Лекции 10 
Практические занятия 10 

Лабораторные занятия  - 

Самостоятельная работа 25 



 

Раздел 2. 

Основы сопротивления 
материалов 

РД2 Лекции 10 

Практические занятия 10 

Лабораторные занятия  - 

Самостоятельная работа 25 

Раздел 3.  
Основы теории машин и 
механизмов 

РД3 Лекции 12 

Практические занятия 12 

Лабораторные занятия  - 

Самостоятельная работа 30 
 

4. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины 

4.1. Учебно-методическое обеспечение 

Основная литература 
1. Степин, П. А. Сопротивление материалов: учебник / П.А. Степин. — 13-е изд., стер. 

— Санкт-Петербург : Лань, 2014. — 320 с. — Текст : электронный // Лань : 
электронно-библиотечная система. — URL: https://e.lanbook.com/book/3179 (дата 
обращения: 11.03.2017). — Режим доступа: из корпоративной сети ТПУ.  

2. Иосилевич, Г. Б. Прикладная механика: для студентов втузов : учебное пособие / Г. 

Б. Иосилевич, П. А. Лебедев, В. С. Стреляев. — Москва: Машиностроение, 2012. — 
576 с. — Текст: электронный // Лань: электронно-библиотечная система. — URL: 
https://e.lanbook.com/book/5794 (дата обращения: 11.03.2017). — Режим доступа: из 
корпоративной сети ТПУ.  

3. Горбенко М. В., Сборник задач и упражнений по теории механизмов и машин: 
учебное пособие  / М. В. Горбенко, Т. И. Горбенко; Национальный 
исследовательский Томский политехнический университет (ТПУ). — 
URL: http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2012/m235.pdf (дата обращения: 11.03.2017). 

— Режим доступа: из корпоративной сети ТПУ. –Текст: электронный. 
 

4.2. Информационное и программное обеспечение 
 

Internet-ресурсы (в т.ч. в среде LMS MOODLE и др. образовательные и библиотечные 
ресурсы): 

1. Электронный курс Механика.  
Режим доступа: (http://stud.lms.tpu.ru/course/view.php?id=2383). Материалы 

представлены 4 модулями. Каждый модуль содержит материалы для подготовки к 
практическим и лабораторным занятиям, лекции, тесты, индивидуальные домашние 
задания.  
2. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Лань». – Режим 

доступа: URL. – https://e.lanbook.com/ 
3. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Юрайт» – Режим 
доступа: URL. –https://urait.ru/ 
4. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Znanium» – Режим 

доступа: URL. – http://znanium.com/ 
Профессиональные базы данных и информационно-справочные системы доступны по 

ссылке: https://www.lib.tpu.ru/html/irs-and-pdb 
Лицензионное программное обеспечение (в соответствии с Перечнем лицензионного 

программного обеспечения ТПУ): 
7-Zip; Adobe Acrobat Reader DC; Adobe Flash Player; AkelPad; Cisco Webex Meetings; 

Document Foundation LibreOffice; Google Chrome; Microsoft Office 2007 Standard Russian 
Academic; Mozilla Firefox ESR; Notepad++; Oracle VirtualBox; Tracker Software PDF-XChange 

Viewer; WinDjView; XnView Classic; Zoom Zoom  

https://e.lanbook.com/book/3179
https://e.lanbook.com/book/5794
http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2012/m235.pdf
http://stud.lms.tpu.ru/course/view.php?id=2383
https://e.lanbook.com/
https://urait.ru/

