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1. Роль дисциплины «Информационные устройства в мехатронике и робототехнике» в формировании компетенций выпускни-

ка: 
 

 
Элемент образовательной 
программы (дисциплина, 

практика, ГИА 

Семестр 

 

 

 

Код компе-

тенции 

 

Наименование компетен-

ции
 

Результаты 

освоения 

ООП
 

Составляющие результатов освоения (дескрипторы компетенций)  

Код  
Наименование  

 

Информационные уст-

ройства в мехатронике 

и робототехнике 

7 

 

ПК(У)-13 

Готов участвовать в прове-

дении предварительных 

испытаний составных час-

тей опытного образца меха-

тронной или робототехни-

ческой системы по задан-

ным программам и методи-

кам и вести соответствую-

щие журналы испытаний  

Р5 

ПК(У)-13.З2 
Знать методики проведения испытаний устройств мехатро-

ники и робототехники 

ПК(У)-13.У2 

Уметь проводить расчеты составных частей опытного об-

разца устройств мехатроники и робототехники, проводить 

испытания в соответствии с заданной программой 

ПК(У)-13.В2 

Владеть навыками проведения испытаний устройств меха-

троники и робототехники, вести соответствующие журналы 

испытаний  

ДПК(У)-1 

Способен проводить про-

верку технического состоя-

ния оборудования,  обосно-

вание экономической эф-

фективности внедрения 

проектируемых модулей и 

подсистем мехатронных и 

робототехнических уст-

ройств,  анализ, синтез и 

настройку систем управле-

ния и обработки информа-

ции с использованием соот-

ветствующих инструмен-

тальных средств  

Р1 

Р4 

ДПК (У)-1.З7 

Знать состав и назначение современных информационных 

устройств как подсистем и отдельных модулей опытных 

образцов мехатронных и робототехнических систем в авто-

матизированных системах управления 

ДПК (У)-1.У8 

Уметь выполнять монтаж, наладку, настройку и сдачу в 

эксплуатацию опытных образцов мехатронных и робото-

технических систем, в состав которых входят современные 

информационные устройства 

ДПК (У)-1.В6 

Владеть опытом настройки и технического обслуживания 

информационных устройств в автоматизированных систе-

мах управления опытными образцами мехатронных и робо-

тотехнических систем, их подсистем и отдельных моду лей  

 

 



 

 

2. Показатели и методы оценивания 
 

Планируемые результаты обучения по дисциплине Код контролируе-
мой компетенции 

(или ее части) 

Наименование раздела дисциплины Методы оценивания  
(оценочные мероприятия) Код Наименование 

РД1 Знать основные законы и принципы, лежащие в основе работы ин-

формационных устройств, структуру и принцип действия ИУС, эле-

ментарную базу и уметь выбрать типовые элементы для конкретных 

информационных устройств. 

ПК(У)-13 

ПК(У)-13.З2 

ПК(У)-13.В2 

Раздел (модуль) 1. Общие сведения 

об информационных системах в 

мехатронике. Метрологическое 

обеспечение информационных 

систем 

Контрольная работа 

Защита лабораторной работы 

 

РД2 Знать законы теории информации, квантования, кодирования, 

фильтрации и передачи информации, алгоритмы формирования, 

предварительной обработки, сегментации, описания и анализа изо-

бражений. 

ДПК(У)-1 

ДПК (У)-1.З7 

Раздел (модуль) 2. Информацион-

ные системы мехатроники. Типо-

вые устройства информационных 

систем. 

Контрольная работа 

Защита лабораторной работы 

 

РД3 Уметь рассчитывать и проектировать информационные устройства, 

применять информационные устройства для решения конкретных 

задач мехатроники. 
ДПК (У)-1.У8 

ДПК (У)-1.В6 

Раздел (модуль) 3.  Системы авто-

матизированного проектирования 

ИС. 

Информационные системы различ-

ного применения. 

Контрольная работа 

Защита лабораторной работы 

 

 

3. Шкала оценивания 
Порядок организации оценивания результатов обучения в университете регламентируется отдельным локальным нормативным актом – 
«Система оценивания результатов обучения в Томском политехническом университете (Система оценивания)» (в действующей редакции).  
Используется балльно-рейтинговая система оценивания результатов обучения. Итоговая оценка (традиционная и литерная) по видам учеб-

ной деятельности (изучение дисциплин, УИРС, НИРС, курсовое проектирование, практики) определяется суммой баллов по результатам те-
кущего контроля и промежуточной аттестации (итоговая рейтинговая оценка -  максимум 100 баллов).   
 
Распределение основных и дополнительных баллов за оценочные мероприятия текущего контроля и промежуточной аттестации устанавли-

вается календарным рейтинг-планом дисциплины.  
 

Рекомендуемая шкала для отдельных оценочных мероприятий входного и текущего контроля  
% выполнения 

задания 

Соответствие традици-

онной оценке 
Определение оценки 

90%÷100% «Отлично» Отличное понимание предмета, всесторонние знания, отличные умения и владение опытом практической деятельности, необходи-
мые результаты обучения сформированы, их качество оценено количеством баллов, близким к максимальному 

70% - 89% «Хорошо» Достаточно полное понимание предмета, хорошие знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые результаты обу-
чения сформированы, качество ни одного из них не оценено минимальным количеством баллов 



 

55% - 69% «Удовл.» Приемлемое понимание предмета, удовлетворительные знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые результаты 

обучения сформированы, качество некоторых из них оценено минимальным количеством баллов 

0% - 54% «Неудовл.»  Результаты обучения не соответствуют минимально достаточным требованиям 

 
Шкала для оценочных мероприятий и дифференцированного зачета 

Степень сформи-

рованности ре-
зультатов обуче-

ния 

Балл 
Соответствие тради-

ционной оценке 
Определение оценки 

90% ÷ 100% 90 ÷ 100 «Отлично» Отличное понимание предмета, всесторонние знания, отличные умения и владение опытом практической деятельности, 
необходимые результаты обучения сформированы, их качество оценено количеством баллов, близким к максимальному 

70% ÷ 89% 70 ÷ 89 «Хорошо» Достаточно полное понимание предмета, хорошие знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые ре-

зультаты обучения сформированы, качество ни одного из них не оценено минимальным количеством баллов 

55% ÷ 69% 55 ÷ 69 «Удовл.» Приемлемое понимание предмета, удовлетворительные знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые 
результаты обучения сформированы, качество некоторых из них оценено минимальным количеством баллов 

55% ÷ 100% 55 ÷ 100 «Зачтено» Результаты обучения соответствуют минимально достаточным требованиям 

0% ÷ 54% 0 ÷ 54 «Неудовл.»/ 
 «Не зачтено» 

Результаты обучения не соответствуют минимально достаточным требованиям 

 

4. Перечень типовых заданий  
 Оценочные мероприятия Примеры типовых контрольных заданий 

1.  Контрольная работа Примерные вопросы: 

1. Основные этапы измерительных технологий.  
2. Примеры взаимодействия датчиков с объектом измерений.  
3. Поверка ИС.  
4. Контроль и диагностика информационных систем.  

5. Отказы и надежность информационных систем. 
6.  Особенности контроля и диагностики информационных систем. 
7. Оптические датчики измерения в ближней зоне. 
8. Тактильные датчики.  

9. Дискретные пороговые датчики.  
10.  Аналоговые датчики.  
11. Силомоментное очувствление. 
12. Элементы датчика схвата, встроенного в запястье. 

13. Выделение сил и моментов.  
14. Внутренние датчики информации о состоянии рабочих органов робота. 



 

 Оценочные мероприятия Примеры типовых контрольных заданий 

15.  Пример применения датчиков информации в роботах.  
16. Функционально-стоимостной анализ на ранних этапах научно-исследовательской работы.  
17. Экспресс-ФСА на основных этапах научно-исследовательской работы.  
18. Функционально-стоимостной анализ при оптимизации структуры ИС. 

19. Примеры применения функционально-стоимостного  анализа при проектировании ИС.  
20. Выбор способа контроля качества изделий на основе метода расстановки приоритетов.  
21. Предварительный выбор элементов структуры ИС на основе экспресс-ФСА.  
22. Выбор оптимального варианта структуры элементов ИС.  

23. Параметрический синтез корреляционно-экстремальных систем. Оценка допустимой по-
грешности определения координат при минимизации затрат на разработку и эксплуатацию 
ИС.  

24. Инженерный (приближенный) расчет ИС.  

25. Расчет емкости памяти ИС.  
26. Оценка быстродействия ИС. Методика расчета ИС.  
27. Мехатронная система для манипуляций на мягких тканях.  
28. Диагностика материалов оптико-телевизионными информационными методами.  

29. Оптико-телевизионная система для диагностики  материалов.  
30. Методы измерения значения фрактальной размерности.  
31.  Метод нормированного размаха. 
32.  Метод серии изображений.  

33. Корреляционные статистические алгоритмы.  
2.  Защита лабораторной работы Примерные вопросы: 

1. Опишите классические методы обработки изображений. Что такое операция закрытия?   
2. Для чего применятся алгоритм RANSAC? В чем его преимущества. 
3. Опишите алгоритм построения модели изменения изображений. Что такое афинное пре-

образование и какие параметры оно имеет? 

4. Опишите алгоритм Виола-Джонса. 

 
 

 



 

5. Методические указания по процедуре оценивания 
 Оценочные мероприятия Процедура проведения оценочного мероприятия и необходимые методические указания 

1.  Контрольная работа Выполняется студентом письменно на практическом занятии и предоставляется для проверки. 
Контрольная работа включает в себя задания и задачи по материалу, рассмотренному на занятии.  

2.  Защита лабораторной работы Защита лабораторной работы проводится в формате устного или письменного опроса. Опрос 
включают в себя теоретические вопросы по материалу работы и практические задания.  

3.  Зачет Зачет осуществляется в соответствии с Положением о проведении текущего контроля и проме-
жуточной аттестации ТПУ. 

Зачет сдают только те студенты, которые не набрали по результатам текущей аттестации мини-
мального необходимого количества баллов (55 из 100).  

 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

 



 

МИНИСТЕРСТВО НАУКИ И ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ РОССИЙСКОЙ Ф ЕДЕРАЦИИ 
Федеральное государственное автономное образовательное учреждение  

высшего профессионального образования 
«НАЦИОНАЛЬНЫЙ ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ ТОМСКИЙ  ПОЛИТЕХНИЧЕСКИЙ  УНИВЕРСИТЕТ»  

 

КАЛЕНДАРНЫЙ РЕЙТИНГ-ПЛАН ДИСЦИПЛИНЫ  

2020/2021 учебный год 
 

ОЦЕНКИ  Дисциплина  

«Информационные устройства в мехатронике и робототехнике» 
Лекции  32 час. 

«Отлично» A 90 – 100 баллов 
Практ. занятия 32 час. 

  Лаб. занятия  16 час. 

«Хорошо» 

В 80 – 89 баллов для студентов гр. 8Е71, гр. 8Е72 

Инженерной школы информационных технологий и робототехники  

 

по направлениям 

 

15.03.06 Мехатроника и робототехника 

 

Всего ауд. работа 80 час. 

C 70 – 79 баллов СРС 136 час. 

«Удовл.» 
D 65 – 69 баллов 

 

ИТО ГО 

 

216 

 час. 

 

E 55 – 64 баллов 6 з. е . 

Зачтено P 55 – 100 баллов Лектор: Литвинов Р.В.   

Неудовлетво-

рительно / неза-

чтено 

F 0 – 54 баллов 

 

Результаты обучения по дисциплине: 

РД1 Знать основные законы и принципы, лежащие в основе работы информационных устройств, структуру и принцип действия ИУС, элементар-

ную базу и уметь выбрать типовые элементы для конкретных информационных устройств. 

РД2 Знать законы теории информации, квантования, кодирования, фильтрации и передачи информации, алгоритмы формирования, предваритель-

ной обработки, сегментации, описания и анализа изображений. 

РД3 Уметь рассчитывать и проектировать информационные устройства, применять информационные устройства для решения конкретных задач 

мехатроники.  
  

 

 

 

 



 

Оценочные мероприятия: 

 

Для дисциплин с формой контроля - зачет 

Оценочные мероприятия Кол-во  Баллы 

Текущий контроль: 100 

П Посещение лекционных занятий  16 16 

ТК1 Защита лабораторных работ 3 45 

ТК2 Контрольная работа 0 0 

ТК3  Практическая работа  8 39 

 Всего за аудиторную работу  100 

ЭК  Электронный образовательный ресурс (ДОТ) 0 0 

  

 ИТО ГО 100 

 

Электронный образовательный ресурс:  Дополнительные баллы 

Учебная деятельность /  

оценочные мероприятия 

Кол-во  Баллы  Учебная деятельность /  

оценочные мероприятия 

Кол-во  Баллы 

     ДП1 Дополнительное задание  1 5 

     ДП2 Выступление на конференции  1 5 

     ДП3 Реферат 1 5 

      ИТО ГО  15 
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Учебная деятельность  

Кол -во часов Оценочное  мероприя-

тие 

Кол -во 

баллов 

Информационное обеспечение 

Ауд. Сам. 

Учебная 

литература 

Интернет-

ресурсы 

Видео-

ресурсы 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 

1 01.09 

 РД1 
РД2 

 

Лекция 1. Понятие сигнала. Классы и типы сигнала. Общая модель информаци-

онной системы. Системы связи.  

2 4 П 1 ОСН 1 ЭР  1  

Практическая работа №1. Основы компьютерного зрения (4 часа). 4 4 ТК3 4 ОСН 2 ЭР 1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе   ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

2 08.09  
РД1 

РД2 
РД3 

Лекция 2. Системы хранения информации. Преобразователи информации. Др у-

гие типы информационных систем. Классификация информационных систем, 

используемых в мехатронике. 

2 4 П 1 ОСН 3 ЭР  1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе   ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

3 15.09 

РД1 
РД2 

 

Лекция 3. Погрешности ИС. Общие сведения о погрешностях измерений. Виды 

распределений случайных  величин. Равномерное распределение. Нормальное 

распределение. Экспоненциальное распределение. Классификация погрешно-

стей. Оценка статистических характеристик погрешностей ИС. 

2 4 П 1 ОСН 1 ЭР  1  

Практическая работа №2. Цветовые пространства. Основы обработки изобра-

жений (4 часа). 

4 4 ТК3 5 ОСН 2 ЭР 1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе   ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

4 22.09 

РД2 

РД3 

Лекция 4. Основные этапы измерительных технологий. Примеры взаимодейст-

вия датчиков с объектом измерений. Поверка ИС. Контроль и диагностика ин-

формационных систем. Отказы и надежность информационных систем. Осо-

бенности контроля и диагностики информационных систем. 

2 4 П 1 ОСН 2 ЭР  1  

   Лабораторная работа 1. Основы обработки изображений (4 часа). 4 4 ТК1 10 ОСН 2 ЭР 1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе  4 ЭР1 5 ОСН 2 ЭР  1  

        

5 29.09 РД1 Лекция 5. Видеопроцессоры. Датчики очувствления. Индуктивные датчики.  2 4 П 1 ОСН 1 ЭР  1  



 

Н
ед

ел
я
 

Дата нача-

ла недели 

Р
ез

у
л

ь
та

т 

о
б
у

ч
ен

и
я

 п
о

 

д
и

сц
и

п
л

и
н

е 

Учебная деятельность  

Кол -во часов Оценочное  мероприя-

тие 

Кол -во 

баллов 

Информационное обеспечение 

Ауд. Сам. 

Учебная 

литература 

Интернет-

ресурсы 

Видео-

ресурсы 

РД2 
РД3 

 

Практическая работа №3. Обработка изображений . Свертка. Фильтрация. Би-

наризация. Логические операции (4 часа)  (4 часа). 

4 4 ТК3 5 ОСН 2 ЭР 1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе   ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

Выступление на конференции  2 ДП2 5 ОСН 2 ЭР 1  

6 06.10 
РД2 

Лекция 6. Датчики Холла. Емкостные датчики. Ультразвуковые датчики.  

 

2 4 П 1 ОСН 2 ЭР  1  

  
 

Лабораторная работа 2. Визуальная одометрия (4 часа). 

 

8 8 ТК1 10 ОСН 2 ЭР 1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе  4 ЭР1 4 ОСН 2 ЭР  1  

        

        

7 13.10 

РД1 
РД2 
РД3 

 

Лекция 7. Оптические датчики измерения в ближней зоне. Тактильные датчики.  

Дискретные пороговые датчики. Аналоговые датчики. Силомоментное очувст-

вление.  

 

2 4 П 1 ОСН 1 ЭР  1  

Практическая работа №4. Базовые методы анализа изображений с камеры робо-

та. Разложение в ряд Фурье.  Пирамиды изображений(4 часа). 

 4 4 ТК3 5 ОСН 2 ЭР  1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе   ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

        

8 20.10 

РД2 
РД3 

 

Лекция 8. Элементы датчика схвата, встроенного в запястье. Выделение сил и 

моментов. Внутренние датчики информации о состоянии рабочих органов ро-

бота. Пример применения датчиков информации в роботах. 

2 4 П 1 ОСН 2 ЭР  1  

Лабораторная работа 3. Разработка алгоритма определения лиц  (4 часа). 

 

4 4 ТК1 10 ОСН 2 ЭР 1  

        

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе  4 ЭР1  4 ОСН 2 ЭР  1  

        



 

Н
ед

ел
я
 

Дата нача-

ла недели 

Р
ез

у
л

ь
та

т 

о
б
у

ч
ен

и
я
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о

 

д
и

сц
и

п
л

и
н

е 

Учебная деятельность  

Кол -во часов Оценочное  мероприя-

тие 

Кол -во 

баллов 

Информационное обеспечение 

Ауд. Сам. 

Учебная 

литература 

Интернет-

ресурсы 

Видео-

ресурсы 

        

9 27.10 РД1 

РД2 

РД3 

РД4 

Конференц-неделя 1        

Контрольная работа 1     ОСН 1 ЭР 1  

Реферат  2 ДП3 5 ДОП 2 ЭР 1  

        

   Всего по контрольной точке (аттестации) 1  48 80  16/64    

10 04.10 

РД3 

РД4 

 

Лекция 9. Функционально-стоимостной анализ на ранних этапах научно-

исследовательской работы. Экспресс-ФСА на основных этапах научно-

исследовательской работы. 

2 4 П 1 ОСН 1 ЭР  1  

Практическая работа №5. Локальные особенности на изображениях. Поиск и 

составление моделей на изображениях. Преобразования изображений. Визуаль-
ная одометрия. (4 часа). 

4 6 ТК3 5 ОСН 2 ЭР  1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе   ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

11 11.10 

РД3 

РД4 

 

Лекция 10. Функционально-стоимостной анализ при оптимизации структуры 

ИС. Примеры применения функционально-стоимостного  анализа при проекти-

ровании ИС. Выбор способа контроля качества изделий на основе метода рас-

становки приоритетов. Предварительный выбор элементов структуры ИС на 

основе экспресс-ФСА. Выбор оптимального варианта структуры элементов ИС.  

2 4 П 1 ОСН 2 ЭР  1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе   ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

12 18.10 

РД1 
РД2 

РД3 
 

Лекция 11. Параметрический синтез корреляционно-экстремальных систем. 

Оценка допустимой погрешности определения координат при минимизации 

затрат на разработку и эксплуатацию ИС. Инженерный (приближенный) расчет 

ИС. Расчет емкости памяти ИС. Оценка быстродействия ИС. Методика расчета 

ИС. 

2 4 П 1 ОСН 1 ЭР  1  

Практическая работа 6. Оценка параметров модели. Метод RANSAC. Метод 

наименьших квадратов. Метод М-оценки. Фильтрация выбросов при построе-

нии моделей (4 часа). 

4 6 ТК3 5 ОСН 2 ЭР  1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе   ЭР1  ОСН 3 ЭР  1  

        

        



 

Н
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я
 

Дата нача-

ла недели 
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и
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Учебная деятельность  

Кол -во часов Оценочное  мероприя-

тие 

Кол -во 

баллов 

Информационное обеспечение 

Ауд. Сам. 

Учебная 

литература 

Интернет-

ресурсы 

Видео-

ресурсы 

13 25.10 
РД1 
РД2 

Лекция 12. Аппаратно-программный комплекс на базе микроЭВМ для модели-

рования, проектирования и настройки ИС. Состав аппаратно-программного 
комплекса. Структура программного обеспечения. 

2 4 П 1 ОСН 2 ЭР  1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе   ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

14 02.11 

РД1 

РД2 
РД4 

 

Лекция 13. Информационные системы медицинских микророботов. Состав ми-

ниробота, для диагностики и хирургии сосудов. Деятельность хирурга-

оператора миниробота. Эргономические требования к хирургическому миниро-

бота. Информационные системы медицинских нанороботов. 

2 4 П 1 ОСН 1 ЭР  1  

Практическая работа 7. Классификация образов. Поиск и локализация объектов 

на изображения. Работа с большими коллекциями изображений (4 часа). 

4 6 ТК3 5 ОСН 3 ЭР  1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе  2 ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

15 09.11 

РД1 
РД2 

Лекция 14. Мехатронная система для манипуляций на мягких тканях. Диагно-

стика материалов оптико-телевизионными информационными методами. Опти-
ко-телевизионная система для диагностики  материалов. Методы измерения 

значения фрактальной размерности. Метод нормированного размаха. Метод 

серии изображений. Корреляционные статистические алгоритмы. 

2 4 П 1 ОСН 2 ЭР  1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе  2 ЭР1  ОСН 2 ЭР  1  

        

        

16 16.11 

РД1 
РД2 
РД3 

РД4 

Лекция 15. Варианты реализации систем технического зрения. Светолокацион-

ные системы технического зрения. Системы технического зрения для контроля 

формы полупроводниковых изделий. Системы технического зрения для ко н-

троля печатных плат и фотошаблонов. Телевизионные системы технического 

зрения для контроля и поверки стрелочных индикаторных устройств. Помехо-

устойчивые системы технического зрения роботехнического гибкого произво д-

ственного модуля сварки. 

2 4 П 1 ОСН 2 ЭР  1  

Практическая работа №8. Обработка видеопотока с камеры робота. Методы 

работы с видеопотоком. Алгоритмы вычитание фона.  (4 часа). 

 

4 6 ТК3 5 ОСН 2 ЭР 1  

  
 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе  2 ЭР1  ОСН 3 ЭР  1  
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Учебная деятельность  

Кол -во часов Оценочное  мероприя-

тие 

Кол -во 

баллов 

Информационное обеспечение 

Ауд. Сам. 

Учебная 

литература 

Интернет-

ресурсы 

Видео-

ресурсы 

        

        

17 23.11 

РД3 

РД4 

Лекция 16. Системы технического зрения для гибких производственных моду-

лей механообработки. Системы технического зрения для контроля объектов в 

рабочей зоне робота. Системы технического зрения для распознавания симво-

лов. Системы технического зрения для автоматизации хлопкоуборочных пр о-

цессов. 

2 4 П 1 ОСН 2 ЭР  1  

  

 

Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента:        

Подготовка отчета по лабораторной работе  2   ОСН 2 ЭР  1  

        

18 30.11 
РД1 
РД2 

РД3 
РД4 

Конференц-неделя 2        

Контрольная работа 2     ОСН 1 ЭР 1  

        

        

   Всего по контрольной точке (аттестации) 2 40 56  100    

           

   Общий объем работы по дисциплине  80 136  100    

 

 

 

Информационное обеспечение: 

№ (код) О сновная учебная литература (ОСН)  № (код) Название электрон-

ного ресурса (ЭР) 

Адрес ресурса 

ОСН 1 Шкундин, С. З.. Теория информационных процессов и систем : учебное посо-

бие [Электронный ресурс] / Шкундин С. З., Берикашвили В. Ш.. — Москва: 

Горная книга, 2012. — 474 с.. — Книга из коллекции Горная книга - Инженер-

но-технические науки.. — ISBN 978-5-98672-285-6. Схема досту-

па: http://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_id=66458 (контент) (дата обраще-

ния: 16.05.2017). 

 ЭР  1 Электронная библио-

течная система 

«Лань» 

https://e.lanbook.com/ 

ОСН 2 Лукинов, Александр Павлович. Проектирование мехатронных и робототехни-

ческих устройств : учебное пособие / А. П. Лукинов. – СПб.; Москва; Красно-

дар: Лань, 2012. – 606 с.: ил. + CD-ROM. – Учебники для ву зов. Специальная 

литература. – Библиогр.: с. 596-600.. – ISBN 978-5-8114-1166-5 Схема доступа: 

http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/RU%5CTPU%5Cbook%5C2101

92 5C230605 (контент) (дата обращения: 21.05.2017). 

    

http://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_id=66458


 

ОСН 3 Проектирование и разработка масштабируемой системы энергоэффективных 

мехатронных устройств [Электронный ресурс] / Р. А. Багутдинов [и др.] // Ки-

бернетика и программирование . – 2016 . – № 5 . – [С. 24-32] . – Заглавие с эк-

рана. – [Библиогр.: 25 назв.]. – Доступ по договору с организацией-держателем 

ресурса. Схема доступа: http://elibrary.ru/item.asp?id=27372714 (контент) (дата 

обращения: 16.05.2017). 

 

    

  

№ (код) Дополнительная учебная литература (ДОП)  № (код) Видеоресурсы (ВР) Адрес ресурса 

ДОП 1 Воронин, Александр Васильевич. Моделирование мехатронных, робототехни-

ческих систем: электронный курс [Электронный ресурс] / А. В. Воронин; На-

циональный исследовательский Томский политехнический университет (ТПУ), 

Институт кибернетики (ИК), Кафедра интегрированных компьютерных систем 

управления (ИКСУ). – Электрон. дан. – Томск: TPU Moodle, 2015. – Заглавие с 

экрана. – Доступ по логину и паролю. Схема досту-

па: http://design.lms.tpu.ru/course/view.php?id=723 (контент) (дата обращения: 

16.05.2017). 

    

ДОП 2 Андрейкин, П. В. Теория проектирования мехатронных устройств / Андрейкин 

П. В., Зезекало А. В., Исаев И. Ш.Ч. 2: Теория проектирования мехатронных 

устройств. Часть 2. Ч. 2 / Андрейкин П. В., Зезекало А. В., Исаев И. Ш.. – Мо-

сква: МГТУ им. Н.Э. Баумана, 2014. – 104 с. – Книга из коллекции МГТУ им. 

Н.Э. Баумана - Инженерно-технические науки.. – ISBN 978-5-7038-3758-

0.Схема доступа: http://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_id=52274 (контент) 

(дата обращения: 16.05.2017). 
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