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1. Роль дисциплины «Проектирование устройств мехатроники и робототехники» в формировании компетенций выпускника: 

 
Элемент образовательной 

программы (дисциплина, 
практика, ГИА 

Семестр 

 

 

 

Код компе-

тенции 
 

Наименование компетенции
 

Результаты 

освоения 

ООП
 

Составляющие результатов освоения (дескрипторы компетенций)  

Код  
Наименование  

 

Проектирование уст-

ройств мехатроники и 

робототехники 

8 

 

ПК(У)-3 

Способен разрабатывать 

экспериментальные макеты 

управляющих, информаци-

онных и исполнительных 

модулей мехатронных и ро-

бототехнических систем и 

проводить их эксперимен-

тальное исследование с при-

менением современных ин-

формационных технологий 

Р6 ПК(У)-3.З4 

Знать принципы действия и математическое описание со-

ставных частей мехатронных и робототехнических систем; 

основные принципы проектирования систем автоматизации 

и управления объектами; различного назначения в режиме 

реального времени с использованием процедурного объект-

но-ориентированного моделирования способов проектиро-

вания  

 

 

ПК(У)-4 

 

Способен осуществлять ана-

лиз научно-технической ин-

формации, обобщать отече-

ственный и зарубежный 

опыт в области средств ав-

томатизации и управления, 

проводить патентный поиск 

Р8 
Р10 

ПК(У)-4.У3 

Уметь обобщать отечественный и зарубежный опыт в об-

ласти средств автоматизации и управления  

 

ПК(У)-4.В2 
Владеть опытом проведения патентного поиска 

 

 

ПК(У)-9 

 

Способен участвовать в ка-

честве исполнителя в науч-

но-исследовательских разра-

ботках новых робототехни-

ческих и мехатронных сис-

тем 

Р2 ПК(У)-9.З1 

Знать методику научно-исследовательских разработок  в 

области интеллектуального управления робототехнических 

и мехатронных систем 

 

ПК(У)-10 

Готов участвовать в подго-

товке технико-
экономического обоснования 

проектов создания меха-

тронных и робототехниче-

ских систем, их подсистем и 

отдельных модулей  

Р9 ПК(У)-10.У3 

Уметь оценивать проектируемые узлы и агрегаты меха-

тронных и робототехнических систем по экономической 

эффективности  



 

 
Элемент образовательной 

программы (дисциплина, 
практика, ГИА 

Семестр 

 

 

 

Код компе-

тенции 

 

Наименование компетенции
 

Результаты 

освоения 

ООП
 

Составляющие результатов освоения (дескрипторы компетенций)  

Код  
Наименование  

 

ПК(У)-11 

 

Способен производить рас-

чёты и проектирование от-

дельных устройств и подсис-

тем мехатронных и робото-

технических систем с ис-

пользованием стандартных 

исполнительных и управ-

ляющих устройств, средств 

автоматики, измерительной и 

вычислительной техники в 

соответствии с техническим 
заданием  

Р4 ПК(У)-11.У4 

Уметь выполнять расчетно-графические работы по проек-

тированию информационных, электромеханических, элек-

трогидравлических, электронных и микропроцессорных 

модулей мехатронных и робототехнических систем 

 

2. Показатели и методы оценивания 
 

Планируемые результаты обучения по дисциплине Код контролируе-

мой компетенции 
(или ее части) 

Наименование раздела дисциплины Методы оценивания  

(оценочные мероприятия) Код Наименование 

РД1 Знать принципы действия и математическое описание составных 

частей мехатронных и робототехнических систем; основные прин-
ципы проектирования систем автоматизации и управления объекта-

ми; различного назначения в режиме реального времени с использо-

ванием процедурного объектно-ориентированного моделирования 

способов проектирования. 

ПК(У)- 

ПК(У)-4 

Раздел (модуль) 1. Техническое 

проектирование 

Контрольная работа 
Курсовая работа 

Экзамен 

РД2 Уметь выполнять расчетно-графические работы по проектированию 

информационных, электромеханических, электрогидравлических, 

электронных и микропроцессорных модулей мехатронных и робото-

технических систем; оценивать проектируемые узлы и агрегаты по 

экономической эффективности. 

ПК(У)-4 

ПК(У)-9 

Раздел (модуль) 1. Техническое 

проектирование 

Контрольная работа 
Курсовая работа 

Экзамен 

РД3 Владеть опытом проектирования систем автоматизации и управле-

ния, применения программно-технических средств для построения 

мехатронных и робототехнических систем. 

ПК(У)-10 

 

Раздел (модуль) 1. Техническое 

проектирование 

Контрольная работа 

Курсовая работа 
Экзамен 

РД-4 
 

Владеть опытом разработки инновационной  мехатронной и робото-

технической продукции; разработки рабочей конструкторской до-

кументации механических сборочных единиц и деталей мехатрон-

ных и робототехнических систем. 

ПК(У)-11 

 

Раздел (модуль) 1. Техническое 

проектирование 

Контрольная работа 
Курсовая работа 

Экзамен 



 

3. Шкала оценивания 
Порядок организации оценивания результатов обучения в университете регламентируется отдельным локальным нормативным актом – 
«Система оценивания результатов обучения в Томском политехническом университете (Система оценивания)» (в действующей редакции).  

Используется балльно-рейтинговая система оценивания результатов обучения. Итоговая оценка (традиционная и литерная) по видам учеб-
ной деятельности (изучение дисциплин, УИРС, НИРС, курсовое проектирование, практики) определяется суммой баллов по результата м те-
кущего контроля и промежуточной аттестации (итоговая рейтинговая оценка -  максимум 100 баллов).   
Распределение основных и дополнительных баллов за оценочные мероприятия текущего контроля и промежуточной аттестации устанавли-

вается календарным рейтинг-планом дисциплины.  
Рекомендуемая шкала для отдельных оценочных мероприятий входного и текущего контроля  

% выполнения 
задания 

Соответствие традици-
онной оценке 

Определение оценки 

90%÷100% «Отлично» Отличное понимание предмета, всесторонние знания, отличные умения и владение опытом практической деятельности, необходи-

мые результаты обучения сформированы, их качество оценено количеством баллов, близким к максимальному 

70% - 89% «Хорошо» Достаточно полное понимание предмета, хорошие знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые результаты обу-
чения сформированы, качество ни одного из них не оценено минимальным количеством баллов 

55% - 69% «Удовл.» Приемлемое понимание предмета, удовлетворительные знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые результаты 

обучения сформированы, качество некоторых из них оценено минимальным количеством баллов 

0% - 54% «Неудовл.»  Результаты обучения не соответствуют минимально достаточным требованиям 

 

Шкала для оценочных мероприятий экзамена 
% выполнения 

заданий экзамена 

Экзамен, 

балл 

Соответствие тради-

ционной оценке 
Определение оценки 

90%÷100% 18 ÷ 20 «Отлично» Отличное понимание предмета, всесторонние знания, отличные умения и владение опытом практической деятельности, 
необходимые результаты обучения сформированы, их качество оценено количеством баллов, близким к максимальному 

70% - 89% 14 ÷ 17 «Хорошо» Достаточно полное понимание предмета, хорошие знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые ре-

зультаты обучения сформированы, качество ни одного из них не оценено минимальным количеством баллов 

55% - 69% 11 ÷ 13 «Удовл.» Приемлемое понимание предмета, удовлетворительные знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые 

результаты обучения сформированы, качество некоторых из них оценено минимальным количеством баллов 

0% - 54% 0 ÷ 10 «Неудовл.» Результаты обучения не соответствуют минимально достаточным требованиям 

Шкала для оценочных мероприятий и дифференцированного зачета 
 

Степень сформи-

рованности ре-
зультатов обуче-

ния 

Балл 
Соответствие тради-

ционной оценке 
Определение оценки 

90% ÷ 100% 90 ÷ 100 «Отлично» Отличное понимание предмета, всесторонние знания, отличные умения и владение опытом практической деятельности, 
необходимые результаты обучения сформированы, их качество оценено количеством баллов, близким к максимальному 



 

70% ÷ 89% 70 ÷ 89 «Хорошо» Достаточно полное понимание предмета, хорошие знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые ре-

зультаты обучения сформированы, качество ни одного из них не оценено минимальным количеством баллов 

55% ÷ 69% 55 ÷ 69 «Удовл.» Приемлемое понимание предмета, удовлетворительные знания, умения и опыт практической деятельности, необходимые 

результаты обучения сформированы, качество некоторых из них оценено минимальным количеством баллов 

55% ÷ 100% 55 ÷ 100 «Зачтено» Результаты обучения соответствуют минимально достаточным требованиям 

0% ÷ 54% 0 ÷ 54 «Неудовл.»/ 
 «Не зачтено» 

Результаты обучения не соответствуют минимально достаточным требованиям 

 

4. Перечень типовых заданий  
 Оценочные мероприятия Примеры типовых контрольных заданий 

1.  Контрольная работа 
 

Примерные вопросы: 
1. Выбор числа подвижностей 
2.  Переход от кинематической модели к механической 
3.  Определение линейных размеров звеньев  

4. Кинематический расчёт преобразователя движения на примере планетарной передачи.  
5. Расчёт мощности привода  
6.  Выбор типов приводов.  
7. Типы преобразователей движения  

2.  Курсовая работа 

 

Примерные темы: 

1. Разработка конвейерной части робота для выпекания блинов  
2. Расчёт кинематики тросовой системы обезвешивания  

3. Расчёт робота 
4. Расчёт двигателя для автоматической сигнальной ракеты  
5. Разработка и реализация платы драйвера для векторной системы управления  
6. Разработка робота 

7. Расчёт и подбор компонентов секции набора жидкости 
8. Расчёт  насоса и нагревателя автоматической посудомоечной машины  
9. Расчёт ленточного конвейера для роботизированного модуля  

Примерные вопросы: 

1. Перечислите аналоги вашего устройтсва 
2. Дайте сравнительную характеристику с аналогами 
3. Какие выполняли расчеты, зачем? 
4. Что входит в комплект конструкторской документации?  

5. Опишите алгоритм работы устройства. 



 

 Оценочные мероприятия Примеры типовых контрольных заданий 

3.  Экзамен Примерные вопросы: 
1. Определение линейных размеров звеньев  
2. Переход от кинематической модели к механической  
3. Кинематический расчёт устройства  

4. Динамический расчёт устройства  
5. Выбор типов приводов.  
6. Типы преобразователей движения  
7. Кинематический расчёт преобразователя движения на примере планетарной передачи.  

8.  Расчёт мощности привода ( 
9. Цена конструктивной реализации параметров.  
10. Борьба с запасами  
11. Повторный расчёт кинематики и динамики с учётом масс исполнительных элементов.   

12. Объединение двигателя, преобразователя движения, движителя и датчиков обратной связи 
в мехатронный  модуль  

13. Очувствление» роботов.  
14. Интеллектуальные датчики.  

15. Проектированние аппаратных модулей.  
16. Процедурное проектирование.  
17. Дерево вызова процедур.  
18. Язык проектирования  

 

5. Методические указания по процедуре оценивания 
 Оценочные мероприятия Процедура проведения оценочного мероприятия и необходимые методические указания 

1.  Контрольная работа Выполняется студентом письменно на практическом занятии и предоставляется для проверки. 

Контрольная работа включает в себя задания и задачи по материалу, рассмотренному на занятии.  

2.  Защита курсовой работы Формой текущего контроля является защита курсовой работы, что позволяет выявить степень 
сформированности профессионального мышления студентов и освоенности программного мате-
риала в процессе самостоятельной работы над курсовой работой.  
Защита курсовой работы состоит из двух этапов: краткое сообщение (2-3 минуты) о сущности и 

результатах работы, которое проходит на основе заранее подготовленного доклада и предполага-
ет свободное владение темой исследования и ответы на вопросы. Преподаватель может задавать 
по три вопроса по каждому разделу курсовой работы. Также преподаватель может задавать уточ-
няющие и дополнительные вопросы. 

Преподаватель оценивает защиту курсовой работы и соответствие календарному рейтинг плану 



 

 Оценочные мероприятия Процедура проведения оценочного мероприятия и необходимые методические указания 

по 60-балльной системе. Защита курсовой работы считается выполненной, а студент получает 
итоговую оценку по курсовой работе при получении 33 баллов, на титульном листе преподава-
тель ставит баллы за защиту, а также сумму баллов (выполнение работы+защита). Если в резуль-
тате защиты студент получает меньшую сумму баллов, то студент приходит на защиту повторно 

в часы консультаций преподавателя.  
Итоговая оценка за курсовую работу рассчитывается на основе полученной суммы баллов за вы-
полнение курсовой работы и баллов, набранных при защите согласно календарному рейтинг пла-
ну дисциплины.  

3.  Экзамен В рамках изучаемых разделов дисциплины осуществляется текущее оценивание степени освое-
ния студентами изученного материала. Проверка освоения лекционного материала проводится 

путем тестирования, после изучения темы. Проверка освоения материала практических занятий 
проводится по результатам выполнения индивидуальных домашних заданий и вычисления рас-
четных разделов курсовой работы.  
Допуск по итогу текущего контроля рассчитывается на основе суммы баллов, набранных за все 

виды оценочных мероприятий. Для допуска к экзамену студенту необходимо набрать 55 баллов и 
более по всем видам запланированных оценочных мероприятий.  

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

МИНИСТЕРСТВО НАУКИ И ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ 

Федеральное государственное автономное образовательное учреждение высшего образования 
«НАЦИОНАЛЬНЫЙ ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ ТОМСКИЙ  ПОЛИТЕХНИЧЕСКИЙ  УНИВЕРСИТЕТ»  

КАЛЕНДАРНЫЙ РЕЙТИНГ-ПЛАН ДИСЦИПЛИНЫ  

2020/2021учебный год 

 

ОЦЕНКИ Дисциплина  

«Проектирование устройств мехатроники и робототехники» 
Лекции 44 час. 

«Отлично» A 90 – 100 баллов 
Практ. занятия 44 час. 

  Лаб. занятия -- час. 

«Хорошо» 

В 80 – 89 баллов для студентов гр. 8Е71, 8Е72 

Инженерной школы информационных технологий и робототех-
ники  

 

по направлениям  

 

15.03.06 Мехатроника и робототехника 
 

Всего ауд. работа 88 час. 

C 70 – 79 баллов СРС 128 час. 

«Удовл.» 
D 65 – 69 баллов 

 

ИТОГО 

 

216 

 час. 

 

E 55 – 64 баллов 6 з. е. 

Зачтено P 55 – 100 баллов Лектор: Тырышкин А.В.   

Неудовлетво-

рительно / не-

зачтено 

F 0 – 54 баллов 

 

Результаты обучения по дисциплине: 

РД-1 

Знать принципы действия и математическое описание составных частей мехатронных и робототехнических систем; основные принципы про-

ектирования систем автоматизации и управления объектами; различного назначения в режиме реального времени с использованием проце-

дурного объектно-ориентированного моделирования способов проектирования. 

РД-2 

 

 

Уметь выполнять расчетно-графические работы по проектированию информационных, электромеханических, электрогидравлических, элек-

тронных и микропроцессорных модулей мехатронных и робототехнических систем; оценивать проектируемые узлы и агрегаты по экономиче-

ской эффективности. 

РД-3 

 

Владеть опытом проектирования систем автоматизации и управления, применения программно-технических средств для построения меха-

тронных и робототехнических систем. 

РД-4 
 

Владеть опытом разработки инновационной  мехатронной и робототехнической продукции; разработки рабочей конструкторской документа-
ции механических сборочных единиц и деталей мехатронных и робототехнических систем. 

  



 

Оценочные мероприятия: 

Для дисциплин с формой контроля - зачет 

Оценочные мероприятия Кол-во Баллы 

Текущий контроль: 100 

П Посещение лекционных занятий 22 20 

ТК1 Контрольная работа 2 20 

ТК2 Работа на практических занятиях  5 40 

 Всего за аудиторную работу  80 

Э Экзамен  20 

  

 ИТОГО 100 

 

Электронный образовательный ресурс:  Дополнительные баллы 

Учебная деятельность /  

оценочные мероприятия 

Кол-

во 

Баллы  Учебная деятельность /  

оценочные мероприятия 

Кол-

во 

Баллы 

     ДП1 Реферат 1 15 

 ИТОГО     ИТОГО  15 

 

Н
е
д
е
л
я 

Дата 
на-

чала 
не-

дели 

Результат 
обучения 
по дисци-

плине Учебная деятельность  

Кол -во часов Оценочное  
мероприя-

тие 
Кол -

во 
бал-
лов 

Информационное обеспечение 

Ауд. Сам. 

Учебная 
литерату-

ра 

Интернет-
ресурсы 

Видео-ресурсы 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 

1  

РД1 

РД2 

 

Лекция 1. Определение рабочей зоны . 2  П 1    

Практическая работа 1. Определение рабо-

чей зоны  

2  ТК2 1    

Выполнение мероприятий в рамках само-

стоятельной работы студента: 

 5      

 

2  

РД1 
РД2 

 

Лекция 2. Выбор числа подвижностей  2  П 1    

       

Практическое занятие 2. Выбор числа под-

вижностей. 

2  ТК2 1    

Выполнение мероприятий в рамках само-

стоятельной работы студента: 

 5      

 

 

3  РД1 Лекция 3. Определение линейных размеров 2  П 2    



 

РД2 

 

звеньев. 

Практическая работа 3. Определение линей-

ных размеров звеньев. 

2  ТК2 2    

Выполнение мероприятий в рамках само-
стоятельной работы студента: 

 5      

 

 

4 
 

 

РД1 

РД2 

 

Лекция 4. Переход от кинематической 
модели к механической. 

2  П 2    

Практическая работа 4. Переход от кине-

матической модели к механической. 

4  ТК2 2    

Выполнение мероприятий в рамках само-
стоятельной работы студента: 

 5      

 

5  

РД1 

РД2 

 

 

Лекция 5. Кинематический расчёт устрой-

ства. 

4  П 2    

Практическая работа 5. Кинематический 

расчёт устройства. 

4  ТК2 2    

Выполнение мероприятий в рамках само-

стоятельной работы студента: 

 5      

 

 

       

6  

РД1 

РД2 

 

Лекция 6. Динамический расчёт устройст-

ва. 

4  П 2    

Практическая работа 6. Динамический рас-

чёт устройства. 

4  ТК2 2    

Выполнение мероприятий в рамках само-

стоятельной  

работы студента: 

 5      

Контрольная работа 1  4 ТК1 10    

 

  
 

Всего по контрольной точке (аттеста-

ции) 1  
44 

64  
40 

   

    

7  

 

РД3 

РД4 

 

Лекция 7. Выбор типов приводов. Типы 

преобразователей движения. 

4  П 1    

Практическая работа 7. Выбор типов при-
водов. Типы преобразователей движения. 

4  ТК2 1    

Выполнение мероприятий в рамках само-

стоятельной работы студента: 

 5      

 
 

8  РД3 

РД4 

Лекция 8. Кинематический расчёт преоб-

разователя движения на примере плане-

4  П     



 

 тарной передачи.  Расчёт мощности при-

вода. 

Практическая работа 8. Анализ и представ-

ление данных имитационного моделирова-

ния 

4  ТК2 2    

Выполнение мероприятий в рамках само-

стоятельной работы студента: 

 5      

 

 

9  

РД3 

РД4 

 

Лекция 9. Цена конструктивной реализа-

ции параметров. Борьба с запасами. 

4  П 2    

Практическая работа 9. Цена конструк-

тивной реализации параметров. Борьба с 

запасами. 

4  ТК2     

Выполнение мероприятий в рамках само-

стоятельной работы студента: 

 5      

  
 

 

 

10  

РД3 

РД4 

 

Лекция 10. Повторный расчёт кинематики 

и динамики с учётом масс исполнительных 

элементов.  Объединение двигателя, пре-

образователя движения, движителя и 

датчиков обратной связи в мехатронный  

модуль. 

4  П 2    

Практическая работа 10. Повторный рас-

чёт кинематики и динамики с учётом масс 
исполнительных элементов.  Объединение 

двигателя, преобразователя движения, 

движителя и датчиков обратной связи в 

мехатронный  модуль. 

4  ТК2 2    

Выполнение мероприятий в рамках само-

стоятельной работы студента: 

 5      

  
 

  

 

11  

РД3 

РД4 

 

Лекция 11. «Очувствление» роботов. Ин-

теллектуальные датчики. Проектирован-

ние аппаратных модулей. Процедурное 

проектирование. Дерево вызова процедур. 

Язык проектирования. 

4  П 2    

Практическая работа 11. «Очувствление» 

роботов. Интеллектуальные датчики. 

Проектированние аппаратных модулей. 

Процедурное проектирование. Дерево вы-

зова процедур. Язык проектирования. 

4  ТК2 4    

Выполнение мероприятий в рамках само-  10      



 

стоятельной работы студента: 

   Контрольная работа 2  4 ТК1 10    

  
 

 

 

 

  
 

Всего по контрольной точке (аттеста-

ции) 2  
44 

64  
80 

   

   Экзамен (при наличии)     20/0    

   Общий объем работы по дисциплине  88 128  100    

 
Информационное обеспечение: 

№ (код) О сновная учебная литература (ОСН)  № 

(код) 
Название электронного ре-

сурса (ЭР) 

Адрес ресурса 

ОСН 1 Леликов, Олег Павлович. Основы расчета и проектиро-
вания деталей и узлов машин: конспект лекций по кур-
су «Детали машин» / О. П. Леликов. – 3-е изд., перераб. 

и доп.  – М: Машиностроение, 2007. – 464 с. 
URL: http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/R
U%5CTPU%5Cbook%5C125370 (контент) (дата обра-
щения: 15.05.2017 г.) 

 ЭР 1 Ю. Н. Дементьев [и др.] 

Электропривод типовых 
производственных ме-

ханизмов: учебное по-

собие для академическо-

го бакалавриата [Элек-

тронный ресурс] 

https://mx3.urait.ru/uploads/pdf_r

eview/3ED4DDC5-77C8-4332-
A2EA-FFB27B2FEF32.pdf 
 

ОСН 2 Леликов, Олег Павлович. Основы расчета и проектиро-
вания деталей и узлов машин: конспект лекций по кур-

су "Детали машин" / О. П. Леликов. – 2-е изд., испр. – 
М: Машиностроение, 2004. – 440 с. 
URL: http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/R
U%5CTPU%5Cbook%5C73758 (контент) (дата обраще-

ния: 15.05.2017 г.)  

 ЭР 2 Дементьев Ю.Н., Клади-

ев С.Н., Комарова М.Н. 

Электропривод и теория 

электропривода [Элек-
тронный ресурс]      

https://www.elibrary.ru/item.asp?i

d=26032817 

 

ОСН 3 Леликов, О. П. Основы расчета и проектирования дета-
лей и узлов машин. Конспект лекций по курсу "Детали 
машин" [Электронный ресурс] / Леликов О. П.. – 3-е 
изд. перераб. и доп. – Москва: Машиностроение, 2007. 

– 464 с. 
URL: https://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_cid=25
&pl1_id=745 (контент) (дата обращения: 15.05.2017 г.)  

    

ОСН 4 Жуков, Владимир Андреевич. Механика. Основы рас-
чета и проектирования деталей машин: учебное посо-
бие для вузов / В. А. Жуков, Ю. К. Михайлов. – Моск-

    

https://mx3.urait.ru/uploads/pdf_review/3ED4DDC5-77C8-4332-A2EA-FFB27B2FEF32.pdf
https://mx3.urait.ru/uploads/pdf_review/3ED4DDC5-77C8-4332-A2EA-FFB27B2FEF32.pdf
https://mx3.urait.ru/uploads/pdf_review/3ED4DDC5-77C8-4332-A2EA-FFB27B2FEF32.pdf
https://www.elibrary.ru/item.asp?id=26032817
https://www.elibrary.ru/item.asp?id=26032817
https://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_cid=25&pl1_id=745
https://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_cid=25&pl1_id=745


 

ва: Инфра-М, 2014. – 350 с. 

URL:  http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/
RU%5CTPU%5Cbook%5C293067 (контент) (дата обра-
щения: 15.05.2017 г.) 

№ (код) Дополнительная учебная литература (ДОП)  № 

(код) 
Видеоресурсы (ВР) Адрес ресурса 

ДОП 1 Жуков, В. А.. Детали машин и основы конструирова-
ния. Основы расчета и проектирования соединений и 
передач: учебное пособие / В. А. Жуков. – 2-е изд. – 

Москва: Инфра-М, 2015. – 416 с 
URL: http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/R
U%5CTPU%5Cbook%5C326590 (контент)  (дата обра-
щения: 15.05.2017 г.) 

    

ДОП 2  Жуков, Владимир Андреевич. Детали машин и основы 
конструирования: Основы расчета и проектирования 

соединений и передач : Учебное пособие : ВО - Бака-
лавриат / Санкт-Петербургский государственный поли-
технический университет. – 2. – Москва: ООО "Научно-
издательский центр ИНФРА-М", 2019. – 416 с. 

URL: http://new.znanium.com/go.php?id=989484 (контен) 
(дата обращения: 15.05.2017 г.)  
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МИНИСТЕРСТВО НАУКИ И ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ РОССИЙСКОЙ Ф ЕДЕРАЦИИ 

Федеральное государственное автономное образовательное учреждение  
высшего образования 

«НАЦИОНАЛЬНЫЙ ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ  
ТОМСКИЙ  ПОЛИТЕХНИЧЕСКИЙ  УНИВЕРСИТЕТ»  

 

КАЛЕНДАРНЫЙ РЕЙТИНГ-ПЛАН 

выполнения курсового проекта 

по дисциплине Проектирование устройств мехатроники и робототехники 

ООП подготовки Бакалавров 

направления  15.03.06 Мехатроника и робототехника 

на период      (весенний семестр 2020/2021 учебного года) 

Руководитель  Киселев А.В. 

 
Дата 

контроля* 
Вид работы (аттестационное мероприятие) Максимальный 

балл  

Текущий контроль в семестре 40 

1-2 Выбор темы проекта для написания курсового проекта 
и утверждение ее руководителем 

5 

3-4 Поиск и изучение информации по выбранной теме 

курсового проекта 

5 

5-7 Выполнение анализа рынка 5 

8 Расчет основных характеристик 10 

9.Конференц-неделя 

1 (КТ 1) 

Расчет основных характеристик 

12-14 Выполнение моделирования 10 

15-17 Выбор оборудования 5 

18. Промежуточная аттестация 40 

Конференц-неделя 2 
(КТ 2) 

Защита проекта (работы) 60 

Итого баллов по результатом работы в семестре и аттестационных меро- 100 



 

приятий 

 

 

 
 

 

 
№ (код) Название электронного ресурса (ЭР) Адрес ресурса 

ЭР 1 Ю. Н. Дементьев [и др.] Электропривод 

типовых производственных механизмов: 

учебное пособие для академического 

бакалавриата [Электронный ресурс] 

https://mx3.urait.ru/uploads/pdf_review/3

ED4DDC5-77C8-4332-A2EA-

FFB27B2FEF32.pdf 
 

ЭР 2 Дементьев Ю.Н., Кладиев С.Н., Комаро-

ва М.Н. Электропривод и теория элек-

тропривода [Электронный ресурс]      

https://www.elibrary.ru/item.asp?id=2603

2817 
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