
 
 

 
 
 



 

1. Общая структура государственной итоговой аттестации 
 

Государственная итоговая аттестация по направлению 15.03.06 «Мехатроника и 

робототехника» (профиль: «Интеллектуальные робототехнические  
и мехатронные системы») включает защиту выпускной квалификационной работы, включая 
подготовку к процедуре защиты и процедуру защиты.  

Код 

компетенции 
Наименование компетенции 

Подготовка 
и защита 

ВКР 
 

УК(У)-1 Способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, 
применять системный подход для решения поставленных задач 

+ 

УК(У)-2 Способен определять круг задач в рамках поставленной цели и выбирать 
оптимальные способы их решения, исходя из действующих правовых норм, 

имеющихся ресурсов и ограничений 

+ 

УК(У)-3 Способен осуществлять социальное взаимодействие и реализовывать свою роль 
в команде 

+ 

УК(У)-4 Способен осуществлять деловую коммуникацию в устной и письменной формах 
на государственном и иностранном (-ых) языке 

+ 

УК(У)-5 Способен воспринимать межкультурное разнообразие общества в социально-

историческом, этическом и философском контекстах 

+ 

УК(У)-6 Способен управлять своим временем, выстраивать и реализовывать траекторию 
саморазвития на основе принципов образования в течение всей жизни 

+ 

УК(У)-7 Способен поддерживать должный уровень физической подготовленности для 

обеспечения полноценной социальной и профессиональной деятельности 

+ 

УК(У)-8 Способен создавать и поддерживать в повседневной жизни и в 
профессиональной деятельности безопасные условия жизнедеятельности для 
сохранения природной среды, обеспечения устойчивого развития общества, в 

том числе при угрозе и возникновении чрезвычайных ситуаций и  военных 
конфликтов 

+ 

УК(У)-9 Способен проявлять предприимчивость в практической деятельности, в т.ч. в 
рамках разработки коммерчески перспективного продукта на основе научно-

технической идеи 

+ 

УК(У)-10 Способен принимать обоснованные экономические решения в различных 
областях жизнедеятельности 

+ 

УК(У)-11 Способен формировать нетерпимое отношение к коррупционному поведению. + 

ОПК(У)-1 Способен представлять адекватную современному уровню знаний научную 

картину мира на основе знания основных положений, законов и методов 
естественных наук и математики 

+ 

ОПК(У)-2 Владеет физико-математическим аппаратом, необходимым для описания 
мехатронных и робототехнических систем 

+ 

ОПК(У)-3 Владеет современными информационными технологиями, готовностью 

применять современные средства автоматизированного проектирования и 
машинной графики при проектировании систем и их отдельных модулей, а также 
для подготовки конструкторско-технологической документации, соблюдать 

основные требования информационной безопасности 

+ 

ОПК(У)-4 Готов собирать, обрабатывать, анализировать и систематизировать научно-
техническую информацию по тематике исследования, использовать достижения 

отечественной и зарубежной науки, техники и технологии в своей 
профессиональной деятельности 

+ 

ОПК(У)-5 Способен использовать основы экономических знаний при оценке 
эффективности результатов своей профессиональной деятельности 

+ 

ОПК(У)-6 Способен  решать стандартные задачи профессиональной деятельности на основе 

информационной и библиографической культуры с применением 
информационно-коммуникационных технологий и с учетом основных 
требований информационной безопасности 

+ 

ПК(У)-1 Способен составлять математические модели мехатронных и робототехнических 

систем, их подсистем и отдельных элементов и модулей, включая 
информационные, электромеханические, гидравлические, 

электрогидравлические, электронные устройства и средства вычислительной 
техники 

+ 

ПК(У)-2 Способен разрабатывать программное обеспечение, необходимое для обработки + 



 

Код 
компетенции 

Наименование компетенции 

Подготовка 

и защита 
ВКР 

 

информации и управления в мехатронных и робототехнических системах, а 
также для их проектирования 

ПК(У)-3 Способен разрабатывать экспериментальные макеты управляющих, 

информационных и исполнительных модулей мехатронных и робототехнических 
систем и проводить их экспериментальное исследование с применением 

современных информационных технологий 

+ 

ПК(У)-4 Способен осуществлять анализ научно-технической информации, обобщать 
отечественный и зарубежный опыт в области средств автоматизации и 
управления, проводить патентный поиск 

 

+ 

ПК(У)-5 Способен проводить эксперименты на действующих макетах, образцах 
мехатронных и робототехнических систем по заданным методикам и 
обрабатывать результаты с применением современных информационных 

технологий и технических средств 

+ 

ПК(У)-6 Способен проводить вычислительные эксперименты с использованием 
стандартных программных пакетов с целью исследования математических 

моделей мехатронных и робототехнических систем 

+ 

ПК(У)-7 Готов участвовать в составлении аналитических обзоров и научно-технических 
отчетов по результатам выполненной работы, в подготовке публикаций по 
результатам исследований и разработок 

+ 

ПК(У)-8 Способен внедрять результаты исследований и разработок и организовывать 

защиту прав на объекты интеллектуальной собственности 

+ 

ПК(У)-9 Способен участвовать в качестве исполнителя в научно-исследовательских 
разработках новых робототехнических и мехатронных систем 

+ 

ПК(У)-10 Готов участвовать в подготовке технико-экономического обоснования проектов 
создания мехатронных и робототехнических систем, их подсистем и отдельных 

модулей 

+ 

ПК(У)-11 Способен производить расчёты и проектирование отдельных устройств и 
подсистем мехатронных и робототехнических систем с использованием 

стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств автоматики, 
измерительной и вычислительной техники в соответствии с техническим 
заданием 

+ 

ПК(У)-12 Способен разрабатывать конструкторскую и проектную документацию 

механических, электрических и электронных узлов мехатронных и 
робототехнических систем в соответствии с имеющимися стандартами и 
техническими условиями 

+ 

ПК(У)-13 Готов участвовать в проведении предварительных испытаний составных частей 

опытного образца мехатронной или робототехнической системы по заданным 
программам и методикам и вести соответствующие журналы испытаний 

+ 

ДПК (У)-1 

Способен проводить проверку технического состояния оборудования,  

обоснование экономической эффективности внедрения проектируемых модулей 
и подсистем мехатронных и робототехнических устройств,  настройку системы 
управления и обработки информации с использованием соответствующих 

инструментальных средств 

+ 

 

2.  Содержание и порядок организации защиты выпускной квалификационной работы 
 

3.1. Содержание выпускной квалификационной работы 

3.1.1. Выпускная квалификационная работа (ВКР) представляет собой выполненную 
обучающимися работу, демонстрирующую уровень достигнутых результатов обучения.  
3.1.2. ВКР имеет следующую структуру:  

 Титульный лист, 

 Запланированные результаты обучения по программе, 

 Задание на выполнение ВКР, 

 Реферат, 

 Определения, обозначения, сокращения, нормативные ссылки, 



 

 Оглавление, 

 Введение, 

 Обзор литературы, 

 Объект и методы исследования, 

 Расчеты и аналитика (аналитический обзор, теоретический анализ, инженерные 

расчеты, разработка конструкции, технологическое, организационное, 
эргономическое проектирование и др.), 

 Результаты проведенного исследования (разработки), 

 Раздел «Финансовый менеджмент, ресурсоэффективность и ресурсосбережение»,  

 Раздел «Социальная ответственность», 

 Заключение (выводы), 

 Список публикаций студента, 

 Список использованных источников, 

 Приложения.  
 

3.2. Порядок защиты выпускной квалификационной работы  
3.2.1. Защита ВКР проводится на заседании государственной экзаменационной комиссии.  
3.2.2. Методика и критерии оценки ВКР приведены в Фонде оценочных средств ГИА. 

 

 

4. Список источников для подготовки к государственной итоговой аттестации 

4.1. Основные источники: 
1. Информатика: учебное пособие / Е. Н. Гусева, И. Ю. Ефимова, Р. И. Коробков, К. В. 

Коробкова. — 4-е изд., стер. — Москва: ФЛИНТА, 2016. — 260 с. — ISBN 978-5-9765-
1194-1. — Текст: электронный // Лань: электронно-библиотечная система. — URL: 
https://e.lanbook.com/book/85976 (дата обращения: 14.05.2019)  

2. Гребешков А.Ю., Вычислительная техника, сети и телекоммуникации: Учебное пособие 

для вузов / Гребешков А.Ю. - М. : Горячая линия - Телеком, 2015. - 190 с. - ISBN 978-5-
9912-0492-7 - Текст: электронный // ЭБС "Консультант студента": [сайт]. - URL : 
http://www.studentlibrary.ru/book/ISBN9785991204927.html(дата обращения: 14.05.2019)  

3. Аникина, Е.А. Экономика: учебное пособие: в 2 частях / Е.А. Аникина, Л.М. Борисова, 
С.А. Дукарт. – Томск: ТПУ, 2016 – Часть 2: Макроэкономика – 2016. – 228 с. – Текст: 

электронный // Лань: электронно-библиотечная система. – URL: 
https://e.lanbook.com/book/107761 (дата обращения: 14.05.2019) 

4. Ким, Дмитрий Петрович. Алгебраические методы синтеза систем автоматического 
управления / Д. П. Ким. – Москва: Физматлит, 2014. – 164 с.: ил. – Библиогр.: с. 161-164.. 

– ISBN 978-5-9221-1543-8.  Схема доступа: 
http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/RU%5CTPU%5Cbook%5C291162 (дата 
обращения: 14.05.2019)  

5. Горбенко, Михаил Владимирович. Сборник задач и упражнений по теории механизмов и 

машин: учебное пособие / М. В. Горбенко, Т. И. Горбенко; Национальный 
исследовательский Томский политехнический университет (ТПУ). – Томск: Изд-во ТПУ, 
2011. v 188 с.: ил.. v Библиогр.: с. 186-187. Схема доступа: 
http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/RU%5CTPU%5Cbook%5C223260 (дата 

обращения: 14.05.2019)  
 

4.2. Дополнительные источники: 
1. Информатика и программирование: программные средства реализации информационных 

процессов [Электронный ресурс]: учебник / А. А. Захарова, Е. В. Молнина, Т. Ю. 
Чернышёва. – 3-е изд. – 1 компьютерный файл (pdf; 5.8 MB). – Томск: Изд-во ТПУ, 2013. 
–Заглавие с титульного экрана. – Электронная версия печатной публикации. – Доступ из 
корпоративной сети ТПУ. – Системные требования: Adobe Reader. URL: 

https://e.lanbook.com/book/85976
https://e.lanbook.com/book/85976
http://www.studentlibrary.ru/book/ISBN9785991204927.html
https://e.lanbook.com/book/107761
http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/RU%5CTPU%5Cbook%5C291162
http://catalog.lib.tpu.ru/files/names/document/RU/TPU/pers/26030
http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/RU%5CTPU%5Cbook%5C223260


 

http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2014/m162.pdf (дата обращения: 14.05.2019)  
2. Детлаф А. А. Курс физики: учебник в электронном формате / А. А. Детлаф, Б. М. 

Яворский. — 9-е изд. стер.  — Москва: Академия, 2014. — 

URL: http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2015/FN/fn-30.pdf.- Режим доступа: из сети НТБ 
ТПУ.-Текст: электронный (дата обращения: 14.05.2019)  

3. Винокурова Г. Ф. Курс лекций по инженерной графике: учебное пособие [Электронный 
ресурс] / Г. Ф. Винокурова, Б. Л. Степанов;  Национальный исследовательский Томский 

политехнический университет (ТПУ). — 1 компьютерный файл (pdf; 2.1 MB). — Томск: 
Изд-во ТПУ, 2014. — Заглавие с титульного экрана. — Доступ из корпоративной сети 
ТПУ. — Системные требования: Adobe Reader..Схема доступа: 
http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2014/m391.pdf  (дата обращения: 14.05.2019)  

4.  Шкляр, Виктор Николаевич. Надежность систем управления: учебное пособие / В. Н. 
Шкляр; Национальный исследовательский Томский политехнический университет 
(ТПУ). – Томск: Изд-во ТПУ, 2011. – 126 с.: ил.. – Библиогр.: с. 124-125.. – ISBN 978-5-
98298-873-7.Схема 

http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/RU%5CTPU%5Cbook%5C221509 (дата 
обращения: 14.05.2019)  

5. Толмачева, Р.П. Словарь по экономической истории: термины, понятия, имена, 
хронология: словарь / Р.П. Толмачева. – 3-е изд. – Москва: Дашков и К, 2016. – 184 с. – 

Текст: электронный // Лань: электронно-библиотечная система. – URL: 
https://e.lanbook.com/book/93384 . – Режим доступа: для авториз. пользователей. (дата 
обращения: 14.05.2019)  

6. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Лань». – Режим доступа: 

URL. – https://e.lanbook.com/ 
7. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Консультант студента» – 

Режим доступа: URL. – http://www.studentlibrary.ru/ 
8. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Юрайт» – Режим доступа: 

URL. – http://www.studentlibrary.ru/ 
9. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Znanium» – Режим доступа: 

URL. – http://znanium.com/ 

 

4.2. Методическое обеспечение: 
1. Чиченев, Н. А. Организация, выполнение и оформление выпускных 

квалификационных работ бакалавров: учебное пособие [Электронный ресурс] / 

Чиченев Н. А., Горбатюк С. М. — Москва: МИСИС, 2015. — 59 с. Режим 
доступа: https://e.lanbook.com/book/116898 (дата обращения: 14.05.2019) 

2. Быкова, М. Б. Выполнение и оформление выпускных квалификационных работ, 

научно-исследовательских работ и отчетов по практикам: методические указания 
[Электронный ресурс] / Быкова М. Б. — Москва: МИСИС, 2015. — 68 с. — 
Рекомендовано редакционно-издательским советом университета. — Книга из 
коллекции МИСИС - Инженерно-технические науки. Режим 

доступа: https://e.lanbook.com/book/117096 (дата обращения: 14.05.2019) 
Профессиональные базы данных и информационно-справочные системы доступны по 
ссылке: https://www.lib.tpu.ru/html/irs-and-pdb 

Программа ГИА составлена на основе Общей характеристики образовательной 

программы по направлению 15.03.06 Мехатроника и робототехника / Интеллектуальные 
мехатронные и робототехнические системы / специализация «Мобильные 
робототехнические комплексы и системы» (приема 2019 г., очная форма обучения).  
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Разработчик(и): 
Должность ФИО 

Доцент ОАР Мамонова Т.Е. 

 
Программа одобрена на заседании выпускающего отделения автоматизации и робототехники 
(протокол № 18а от «28» июня 2019 г).  
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