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1. Цели освоения дисциплины 

Целями освоения дисциплины является формирование у обучающихся определенного 
ООП  (п. 5. Общей характеристики ООП) состава компетенций для подготовки к 

профессиональной деятельности.  

Код 

компетен

ции 

 

Наименование компетенции
 

Составляющие результатов освоения (дескрипторы компетенций)  

Код Наименование 

ПК(У)-5 

Способен проводить 

эксперименты на 
действующих макетах, 
образцах мехатронных и 

робототехнических систем 
по заданным методикам и 
обрабатывать результаты с 

применением 
современных 

информационных 
технологий и технических 
средств 

ПК(У)-5.З3 

Знать основные понятия искусственного интеллекта, 
информационных моделей знаний, программного 

обеспечения и современные системы моделирования 
мехатронных и робототехнических систем 

ПК(У)-5.У4 

Уметь применять методы искусственного интеллекта и 

основные подходы системного программирования в 
области робототехники 

ПК(У)-5.В3 

Владеть навыками построения систем управления с 
применением методов искусственного интеллекта и 
параллельных вычислений, опытом в применении 

технологий решения задач управления, связанных с 
использованием средств и методов искусственного 

интеллекта и системного программирования 

ПК(У)-6 

Способен проводить 

вычислительные 
эксперименты с 

использованием 
стандартных программных 
пакетов с целью 

исследования 
математических моделей 
мехатронных и 

робототехнических систем 

ПК(У)-6.З5 

Знать основы формализации математических моделей 
мехатронных и робототехнических систем с 

использованием основных методов искусственного 
интеллекта 

ПК(У)-6.У5 

Уметь проводить вычислительные эксперименты с 
использованием стандартных программных пакетов с 
целью исследования математических моделей 

мехатронных и робототехнических систем 

ПК(У)-6.В5 

Владеть навыками проведения вычислительных 
экспериментов с использованием стандартных 

программных пакетов с целью исследования 
математических моделей мехатронных и 
робототехнических систем 

 

2. Планируемые результаты обучения по дисциплине  

После успешного освоения дисциплины будут сформированы результаты обучения: 
Планируемые результаты обучения по дисциплине 

Компетенция 
Код Наименование 

РД-1 

Применять знания о наиболее значимых архитектурах классических 

нейросетевых моделей, алгоритмах обучения и способах применения 
нейронных сетей для решения различных прикладных задач. 

ПК(У)-5.З3 

ПК(У)-6.З5 

РД-2 
Уметь конструировать, обучать и применять нейронные сети для решения 
прикладных задач. 

ПК(У)-5.У4 
ПК(У)-5.В3 

РД-3 Владеть навыками моделирования нейронных сетей ПК(У)-6.У5 

РД-4 
Выполнять обработку и анализ данных, полученных при теоретических и 
экспериментальных исследованиях нейросетевых моделей 

ПК(У)-5.З3 

ПК(У)-6.З5 
ПК(У)-6.В5 



 

 

 

3. Структура и содержание дисциплины  

Основные виды учебной деятельности 

Разделы дисциплины 

Формируемый 

результат 
обучения по 

дисциплине 

Виды учебной деятельности 
Объем 

времени, 
ч. 

Раздел 1.  
Основные понятия теории нейронных 
сетей  

 

РД-1 
 

Лекции 4 

Практические занятия 4 

Лабораторные занятия 4 

Самостоятельная работа 15 

Раздел 2.  
Стандартные архитектуры нейронных 
сетей  

 

РД-2 
 

Лекции 4 

Практические занятия 4 

Лабораторные занятия 4 

Самостоятельная работа 15 

Раздел 3.  
Методы обучения нейронных сетей  
 

РД-3 
РД-4 

Лекции 4 

Практические занятия 4 

Лабораторные занятия 4 

Самостоятельная работа 15 

Раздел 4. Ассоциативные запоминающие 
нейронные сети  
 

РД-1 
РД-4 

Лекции 4 

Практические занятия 4 

Лабораторные занятия 4 

Самостоятельная работа 15 

4. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины  

4.1. Учебно-методическое обеспечение 

Основная литература 
1. Спицын, Владимир Григорьевич. Интеллектуальные системы : учебное пособие 

[Электронный ресурс] / В. Г. Спицын, Ю. Р. Цой; Национальный исследовательский 
Томский политехнический университет (ТПУ), Институт кибернетики (ИК), Кафедра 
вычислительной техники (ВТ). — 1 компьютерный файл (pdf; 1.6 MB). — Томск: Изд-во 
ТПУ, 2012. — Заглавие с титульного экрана. — Доступ из корпоративной сети ТПУ. — 

Системные требования: Adobe Reader. Схема 
доступа: http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2012/m428.pdf (контент) (дата обращения: 
21.06.2018). 

2. Галушкин, Александр Иванович. Нейронные сети: основы теории. — 1. — Москва: 

Горячая линия-Телеком, 2012. — 496 с.. — ISBN 9785991200820. Схема 
доступа: http://new.znanium.com/go.php?id=353660 (контент) (дата обращения: 21.06.2018). 

3. Рутковская, Данута. Нейронные сети, генетические алгоритмы и нечеткие системы. 
— 2, стереотип.. — Москва: Горячая линия-Телеком, 2013. — 384 с.. — ISBN 

9785991203203. Схема доступа: http://new.znanium.com/go.php?id=414545 (контент) (дата 
обращения: 21.06.2018).  

 

Дополнительная литература 

 
1. Рыбак, Л. А.. Эффективные методы решения задач кинематики и динамики робота -

станка параллельной структуры [Электронный ресурс] / Рыбак Л. А., Ержуков В. В.,  
Чичварин А. В.. — Москва: ФИЗМАТЛИТ, 2011. — 148 с.. — Книга из коллекции 
ФИЗМАТЛИТ - Инженерно-технические науки.. — ISBN 978-5-9221-1296-3. Схема 

доступа: https://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_id=59592 (контент) (дата 
обращения: 21.06.2018).  

http://catalog.lib.tpu.ru/files/names/document/RU/TPU/pers/22707
http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2012/m428.pdf
http://new.znanium.com/go.php?id=353660
http://new.znanium.com/go.php?id=414545
https://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_id=59592


 

 

4.2. Информационное и программное обеспечение 
Internet-ресурсы (в т.ч. в среде LMS MOODLE и др. образовательные и библиотечные 

ресурсы): 
1. Электронный курс. «Программные средства математических расчетов». Режим 

доступа: https://stud.lms.tpu.ru/course/view.php?id=437– 
2.  [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Лань». – Режим 

доступа : URL. – https://e.lanbook.com/ 
3. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Консультант 

студента» – Режим доступа: URL. – http://www.studentlibrary.ru/ 

4. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Юрайт» – Режим 
доступа: URL. – http://www.studentlibrary.ru/ 

5. [Электронный ресурс] Электронная библиотечная система «Znanium» – Режим 

доступа: URL. – http://znanium.com/ 
 

Профессиональные базы данных и информационно-справочные системы доступны по 
ссылке: https://www.lib.tpu.ru/html/irs-and-pdb 

 

7-Zip; Adobe Acrobat Reader DC; Adobe Flash Player; Amazon Corretto JRE 8; Cisco Webex 

Meetings; Document Foundation LibreOffice; Google Chrome; Microsoft Office 2007 Standard 
Russian Academic; Notepad++; WinDjView; Zoom Zoom, сетевой ресурс (vap.tpu.ru)  

 
 

Лицензионное программное обеспечение (в соответствии с Перечнем   лицензионного 

программного обеспечения ТПУ):  

https://stud.lms.tpu.ru/course/view.php?id=437–

