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1. Цели освоения дисциплины 
Целями освоения дисциплины является формирование у обучающихся определенного  

ООП (п. 5. Общей характеристики ООП) состава компетенций для подготовки к 

профессиональной деятельности.  

 

Код 

компетенции 

 

Наименование компетенции
 

Составляющие результатов освоения (дескрипторы компетенций)  

Код  
Наименование  

 

ПК(У)-9 Способен участвовать в 

качестве исполнителя в 
научно-исследовательских 
разработках новых 

робототехнических и 
мехатронных систем 

ПК(У)-9.В1 

Владеть опытом работы в качестве исполнителя 

научно-исследовательских разработок новых 
робототехнических и мехатронных систем, как 

составных частей  гибких производственных 
систем 

ДПК (У)-1 Способен проводить 
проверку технического 

состояния оборудования,  
обоснование 

экономической 
эффективности внедрения 
проектируемых модулей и 

подсистем мехатронных и 
робототехнических 
устройств,  анализ, синтез и 

настройку систем 
управления и обработки 

информации с 
использованием 
соответствующих 

инструментальных средств 

ДПК (У)-1.З6 

Знать  классификацию систем управления 
мехатронными и робототехническими 

системами,  основы решения задач синтеза 
программных траекторий гибких 

производственных систем 

ДПК (У)-1.У6 

Уметь планировать траектории движения 
мехатронных и робототехнических систем,  
идентифицировать объекты управления 

вещественным интерполяционным методом 

ДПК (У)-1.В8 

Владеть опытом исследования исполнительной 

системы робототехнического комплекса, 
реализующую компенсационный метод в 
рамках регламентного эксплуатационного 

обслуживание с использованием 
соответствующих инструментальных средств 

2. Планируемые результаты обучения по дисциплине 
После успешного освоения дисциплины будут сформированы результаты обучения: 

Планируемые результаты обучения по дисциплине Индикатор 
достижения 

компетенции 
Код Наименование 

РД-1 

Знать классификацию, особенности технологической подготовки 

формирования ГПС, технологическое оснащение ГПС, области 

рационального применения элементов ГПС, организацию 
производственного процесса в условиях ГПС. 

ДПК(У)-1 

РД-2 

 
 

Выполнять работы в области научно-технической деятельности по 

проектированию, информационному обслуживанию, организации 
производства, метрологическому обеспечению в условиях ГПС. 

ДПК(У)-1 
ПК(У)-9 

РД-3 

Владеть опытом планирования траектории движения мехатронных 

устройств и методами проведения комплексного техникоэкономического 
анализа для обоснования принятия решений при технологической 

подготовке и ее реализации с обеспечением необходимых технических 

данных в условиях ГПС. 

ДПК(У)-1 
 

 

3. Структура и содержание дисциплины 

Основные виды учебной деятельности 
Разделы дисциплины Формируемый 

результат 

обучения по 
дисциплине 

Виды учебной деятельности Объем 
времени, ч. 

Раздел (модуль) 1. Гибкие 

производственные системы 

РД-1 
РД-2 

РД-3 

Лекции 5 
Практические занятия 10 

Лабораторные занятия 5 

Самостоятельная работа 30 

Раздел (модуль) 2.  Система РД-1 Лекции 6 

https://www.chem21.info/info/50653


управления 

автоматизированной гибкой 

производственной системы 

РД-2 

РД-3 

Практические занятия 12 

Лабораторные занятия 6 

Самостоятельная работа 34 

 

4. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины  

4.1. Учебно-методическое обеспечение 

Основная литература 
1. Денисенко В. В. Компьютерное управление технологическим процессом, 

экспериментом, оборудованием / В. В. Денисенко. – Москва: Горячая линия–

Телеком, 2013. – 606 с. – Доступ только с авторизованных компьютеров. – ISBN 978-
5-9912-0060-8. URL: http://ibooks.ru/reading.php?short=1&isbn=978-5-9912-0060-8 
(контент) (дата обращения: 10.05.2018 г.) 

2.   Сырямкин, Владимир Иванович. Информационные системы в мехатронике : 

учебное пособие [Электронный ресурс] / В. И. Сырямкин, И. Н. Рожнев; 
Национальный исследовательский Томский политехнический университет (ТПУ). — 
1 компьютерный файл (pdf; 11 MB). — Томск: Изд-во ТПУ, 2008. — Заглавие с 
титульного экрана. — Доступ из корпоративной сети ТПУ. — Системные 

требования: Adobe Reader. Схема 
доступа: http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2012/m85.pdf (контент) (дата обращения: 
10.05.2018 г.) 

3. Савкин, К. Д.. Концепция построения комбинированных систем автономного 

электроснабжения / К. Д. Савкин; науч. рук. С. Г. Обухов // Интеллектуальные 
энергосистемы труды IV Международного молодёжного форума, 10-14 октября 2016 г., 
г. Томск: в 3 т.: / Национальный исследовательский Томский политехнический 
университет (ТПУ), Энергетический институт (ЭНИН) . — 2016 . — Т. 2 . — [С. 158-

162] . — Заглавие с титульного экрана. — [Библиогр.: с. 161-162 (3 назв.)]. Схема 
доступа: http://earchive.tpu.ru/handle/11683/36174 (контент) (дата обращения: 10.05.2019 
г.) 

Дополнительная литература 

1. Шкляр В. Н. Надежность систем управления [Электронный ресурс]: учебное 
пособие / В. Н. Шкляр; Национальный исследовательский Томский 
политехнический университет (ТПУ). – 1 компьютерный файл (pdf; 1.2 MB). – 
Томск: Изд-во ТПУ, 2011. – Заглавие с титульного экрана. – Электронная версия 

печатной публикации. – Доступ из корпоративной сети ТПУ. – Системные 
требования: Adobe Reader. URL: 
http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2011/m416.pdf(контент) (дата обращения: 10.05.2018 
г.) 

 

4.2. Информационное и программное обеспечение 
 

Internet-ресурсы (в т.ч. в среде LMS MOODLE и др. образовательные и 

библиотечные ресурсы): 
1. Электронно-библиотечная система «Лань» - https://e.lanbook.com/ 
2. Электронно-библиотечная система «ZNANIUM.COM» - https://new.znanium.com/ 
3. Электронно-библиотечная система «Юрайт» - https://urait.ru/ 

4. Электронно-библиотечная система «Консультант студента» 
http://www.studentlibrary.ru/ 

 
Профессиональные базы данных и информационно-справочные системы доступны по 

ссылке: https://www.lib.tpu.ru/html/irs-and-pdb 
Лицензионное программное обеспечение (в соответствии с Перечнем   лицензионного 

программного обеспечения ТПУ): 

http://ibooks.ru/reading.php?short=1&isbn=978-5-9912-0060-8
http://catalog.lib.tpu.ru/files/names/document/RU/TPU/pers/29344
http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2012/m85.pdf
http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/document/RU/TPU/conf/20053
http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/document/RU/TPU/conf/20053
http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/document/RU/TPU/conf/20055
http://earchive.tpu.ru/handle/11683/36174
https://e.lanbook.com/
https://new.znanium.com/
https://urait.ru/
http://www.studentlibrary.ru/


7-Zip; Adobe Acrobat Reader DC; Adobe Flash Player; AkelPad; Cisco Webex Meetings; 
CODESYS Development System V3; Document Foundation LibreOffice; Google Chrome; 
MathWorks MATLAB Full Suite R2017b; Mozilla Firefox ESR; ownCloud Desktop Client; 

Tracker Software PDF-XChange Viewer; WinDjView; Zoom Zoom, сетевой ресурс  (vap.tpu.ru) 
 


