


 

1. Цели освоения дисциплины 

Целями освоения дисциплины является формирование у обучающихся определенного 

ООП (п. 5.4 Общей характеристики ООП) состава компетенций для подготовки к профес-

сиональной деятельности. 

Код компе-

тенции 

 

Наименование компе-

тенции 

Индикаторы достижения компетен-

ций 

Составляющие результатов освоения (дескрипто-

ры компетенции) 

Код инди-

катора 

Наименование индика-

тора достижения  

 

Код  
Наименование  

 

ПК(У)-2 

Способен приме-

нять методы соз-

дания и анализа 

имитационных 

моделей, позво-

ляющих прогнози-

ровать свойства и 

поведение объек-

тов профессио-

нальной деятель-

ности. 

И.ПК(У)

-2.1 

Представляет элек-

тротехнические 

комплексы и систе-

мы в виде структур-

ных и функциональ-

ных схем 

ПК(У)-

2.1В1 

Владеет способами создания 

имитационных моделей элек-

тротехнических комплексов и 

систем 

 

ПК(У)-

2.1У1 

Умеет моделировать различ-

ные структурные схемы элек-

тротехнических систем и вы-

полнять их анализ 

 

ПК(У)-

2.1З1 

Знает основные критерии 

устойчивости, наблюдаемо-

сти, управляемости и качест-

ва управления электротехни-

ческими системами 

 

И.ПК(У)

-2.2 

Осуществляет вы-

полнения экспери-

ментов и оформле-

ния результатов ис-

следований и разра-

боток 

ПК(У)-

2.2В1 

Владеет навыками проведе-

ния экспериментов в соответ-

ствии с установленными пол-

номочиями 

 

ПК(У)-

2.2У1 

Умеет применять методы 

проведения экспериментов 

 

ПК(У)-

2.2З1 

Знает методы проведения 

экспериментов и наблюде-

ний, обобщения и обработки 

информации 

 

УК(У)-3 

Способен органи-

зовывать и руко-

водить работой 

команды, выраба-

тывая командную 

стратегию для дос-

тижения постав-

ленной цели 

И.УК(У)

-3.1 

Планирует команд-

ную работу, распре-

деляет поручения и 

полномочия между 

членами команды. 

Организует обсуж-

дение разных идей и 

мнений 

УК(У)-

3.1В1 

Владеет навыками командно-

го взаимодействия и плани-

рования работ 

УК(У)-

3.1У1 

Умеет вырабатывать страте-

гию сотрудничества и на ее 

основе организует работу 

команды для достижения 

поставленной цели 

УК(У)-

3.1З1 

Знает особенности поведения 

и мнения людей, с которыми 

работает в команде 

2. Место дисциплины (модуля) в структуре ООП 

Дисциплина относится к вариативной части Блока 1, Междисциплинарному профессио-

нальному модулю дисциплин учебного плана образовательной программы «Электромехани-

ческие системы автономных объектов и автоматизированный электропривод». 

  



 

3. Планируемые результаты обучения по дисциплине 

После успешного освоения дисциплины будут сформированы результаты обучения: 
Планируемые результаты обучения по дисциплине Индикатор дости-

жения компетен-

ции  
Код Наименование 

РД 1 

Проектировать дискретные структуры систем управления микропроцессор-

ных электроприводов. 

Применять информационные и информационно-коммуникационные техно-

логии, владеть инструментальными средствами для решения профессио-

нальных задач. 

И.ПК(У)-2.1 

И.ПК(У)-2.2 

РД 2 

Создавать имитационные модели и выполнять анализ результатов исследо-

ваний.  

Исследовать и анализировать качество управления электротехнических сис-

тем, имеющих различные структурные схемы. 

И.ПК(У)-2.1 

И.ПК(У)-2.2 

РД 3 

Настраивать наблюдатели состояния в современных электроприводах. 

Проводить эксперименты по заданным методикам с последующей обработ-

кой и анализом результатов. 

И.ПК(У)-2.1 

И.ПК(У)-2.2 

И.УК(У)-3.1 

Оценочные мероприятия текущего контроля и промежуточной аттестации представлены в 

фонде оценочных средств и календарном рейтинг-плане дисциплины. 

4. Структура и содержание дисциплины 

Основные виды учебной деятельности 

Разделы дисциплины 

Формируемый 

результат 

обучения по 

дисциплине 

Виды учебной деятельности 
Объем вре-

мени, ч. 

Раздел 1. Классические наблюдатели 

для бездатчиковых электроприводов. 

Синтез, моделирование исследование 

параметрической робастности 

РД1, РД2, 

РД3 

Лекции 4 

Практические занятия 2 

Лабораторные занятия 6 

Самостоятельная работа 15 

Раздел 2. Нечеткая логика в задачах 

управления электроприводом. 

РД1, РД2, 

РД3 

Лекции 4 

Практические занятия 2 

Лабораторные занятия 6 

Самостоятельная работа 15 

Раздел 3. Искусственные нейронные 

сети в задачах идентификации и 

управления электроприводом 

РД1, РД2, 

РД3 

Лекции 4 

Практические занятия 2 

Лабораторные занятия 6 

Самостоятельная работа 15 

Раздел 4. Синергетические регулято-

ры в электроприводе. Синтез и моде-

лирование. 

РД1, РД2, 

РД3 

Лекции 4 

Практические занятия 2 

Лабораторные занятия 6 

Самостоятельная работа 15 

4. Структура и содержание дисциплины 

Раздел 1. Классические наблюдатели для бездатчиковых электроприводов. Синтез, 

моделирование, исследование параметрической робастности 

Составление моделей на основе схем замещения. Дифференциальные уравнения в нор-

мальной форме Коши. Разностные уравнения. Модели в пространстве состояний. Модели 

электрических машин, используемые в электроприводе. 

Синтез в наблюдателя в пространстве состояний. Векторные функции Ляпунова и 

обеспечение асимптотической устойчивости наблюдателя. Синтез, моделирование, исследо-

вание параметрической робастности. 

Синтез в наблюдателя в пространстве состояний. Расширенный фильтр Калмана. Син-

тез, моделирование, исследование параметрической робастности. 



 

 

Темы лекций: 

1. Наблюдатель полного порядка (наблюдатель Люенбергера) 

2. Фильтр Калмана 

 

Темы практических занятий: 

1. Дискретные сигналы. Преобразование Лапласа дискретного сигнала. 

Z-преобразование. Разностное уравнение дискретного фильтра. 

2. Структуры цифровых фильтров и их характеристики. 

 

Названия лабораторных работ: 

1. Синтез и моделирование бездатчиковых электроприводов с наблюдателем полного 

порядка (наблюдателем Люенбергера). 

2. Синтез и моделирование бездатчиковых электроприводов с наблюдателем Калмана. 

 

Раздел 2. Нечеткая логика в задачах управления электроприводом 

 

Фаззификация. Дефаззификация. Термы. Метод центра тяжести. Базы знаний. 

Синтез нечеткого регулятора (НР) и моделирование следящего электропривода посто-

янного тока с НР. Составление базы знаний. Настройка терм. Сравнение динамики классиче-

ского электропривода (ЭП) с динамикой ЭП с НР. 

Синтез гибридного нечеткого регулятора (НР) и моделирование асинхронного электро-

привода с гибридным НР. Составление базы знаний. Настройка терм. Сравнение динамики 

классического электропривода (ЭП) с динамикой ЭП с НР. 

Модель механической системы с отрицательным вязким трением. Синтез нечетко-го 

регулятора для электропривода с таким механизмом и проверка качества динамики привода 

на основе моделирования. 

Темы лекций: 

1. Основные сведения из теории нечёткой логики. Синтез и моделирование электроприво-

дов с нечеткими регуляторами. 

2. Синтез и моделирование электроприводов с гибридными нечеткими регуляторами. Адап-

тивное управление механизмами с отрицательным вязким трением 

 

Темы практических занятий: 

1. Билинейное преобразование (преобразование Тастина). 

2. Восстановление сигнала по его дискретным отсчётам, ряд Котельникова, aliasing-

эффект, Sinc-фильтр.  

 

Лабораторные работы: 

1. Динамика электроприводов с нечеткими регуляторами.  

 

Раздел 3. Искусственные нейронные сети в задачах идентификации и управления 

электроприводом 

 

Основные понятия. Термины, определения, структуры, методы обучения искусствен-

ных нейронных сетей (ИНС). Генетические алгоритмы как инструмент глобальной оптими-

зации. 

Восстановление (динамическая идентификация) неизмеряемых переменных электро-

привода на основе ИНС. 

Адаптивные регуляторы. Нейроконтроллеры. Параметрические возмущения. 

Синтез и модельное исследование динамических режимов электроприводов с нейро-

контроллерами. 



 

 

Темы лекций: 

1. Искусственные нейронные сети как нейроэмуляторы в бездатчиковых асинхронных 

электроприводах 

2. Искусственные нейронные сети как нейроконтроллеры в электроприводах с парамет-

рическими возмущениями 

 

Темы практических занятий: 

1. Построение поверхностей целевых функций при различных способах обработки сиг-

нала невязки, нахождение глобального экстремума на основе метода дифференциальной эво-

люции.  

2. Настройка динамической нейронной сети в полярной системе координат для оцени-

вания угловой скорости асинхронного электродвигателя в составе электропривода по схеме 

«ТРН-АД» 

 

Лабораторные работы: 

1. Применение искусственных нейронных сетей в задачах электропривода. 

Раздел 4. Синергетические регуляторы в электроприводе. Синтез и моделирование 

 

Основные понятия. Термины, определения, примеры применения метода аналитическо-

го конструирования агрегированных регуляторов (АКАР). 

Процедура синтеза системы управления ЭП по методу АКАР. Моделирование. Анализ 

качества динамических процессов. Энергосберегающее управление. 

Процедура синтеза системы управления ЭП по методу АКАР. Моделирование. Анализ 

качества динамических процессов. Энергосберегающее управление. 

 

Темы лекций: 

1. Основные понятия синергетического управления, метод аналитического конструиро-

вания агрегированных регуляторов (АКАР). 

2. Метод АКАР в электроприводах переменного тока 

 

Темы практических занятий: 

1. Синтез синергетического регулятора по методу АКАР для полеориентированного 

(векторного) управления асинхронным электроприводом. 

 

Лабораторные работы: 

1. Синергетический регулятор для асинхронного электропривода. 

 

Тематика курсовых проектов 
1. Компьютерное моделирование процессов в динамической системе «преобразова-

тель частоты-погружной кабель-погружной электродвигатель». 

2. Компьютерное моделирование процессов в динамической системе «тиристорный 

пускатель – погружной кабель – погружной электродвигатель». 

3. Компьютерное моделирование процессов в УЭЦН на основе редуцированной мо-

дели погружного кабеля. 

4. Идентификация параметров штатными измерительными средствами регулируемой 

асинхронной электрической машины по кривым затухания тока ротора. 

5. Идентификация параметров штатными измерительными средствами регулируемой 

асинхронной электрической машины по кривым затухания тока ротора. 

6. Идентификация параметров погружного асинхронного двигателя на основе генети-

ческих алгоритмов. 



 

7. Дистанционный мониторинг переменных состояния погружного асинхронного 

двигателя по данным наземных измерений. 

8. Математическое моделирование волновых процессов в насосно-компрессорных 

трубах УЭЦН 

Выбор темы курсового проекта осуществляется преподавателем.  

5. Организация самостоятельной работы студентов 

Самостоятельная работа студентов при изучении дисциплины (модуля) предусмотрена 

в следующих видах и формах: 

 Работа с лекционным материалом, поиск и обзор литературы и электронных источни-

ков информации по индивидуально заданной проблеме курса; 

 Выполнение домашних заданий; 

 Подготовка к лабораторным работам и практическим занятиям; 

 Исследовательская работа и участие в научных студенческих конференциях, семина-

рах и олимпиадах; 

 Выполнение курсового проекта; 

 Подготовка к оценивающим мероприятиям; 

6. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины  

6.1. Учебно-методическое обеспечение 

Основная литература 

1. Ключев В.И. Теория электропривода: Учебник для вузов. – М.: Энергоатомиздат, 

1985. – 560 с. 

2. Глазырин А. С. Математическое моделирование электромеханических систем. Ана-

литические методы: учебное пособие; Национальный исследовательский Томский политех-

нический университет (ТПУ). – Томск: Изд-во ТПУ, 2010. – 204 с. 

3. Круглов, Владимир Васильевич. Искусственные нейронные сети: Теория и практи-

ка / В. В. Круглов, В. В. Борисов. - М.: Горячая линия-Телеком, 2001. - 382 с. 

4. Леоненков А.В. Нечеткое моделирование в среде MATLAB и fuzzyTECH / – СПб.: 

БХВ-Петербург, 2003. - 719 с. 

5. Генетические алгоритмы, искусственные нейронные сети и проблемы виртуальной 

реальности / Г. К. Вороновский, К. В. Махотило, С. Н. Петрашов, С. А. Сергеев. – Харьков: 

Основа, 1997. – 112 с. 

6. Шрейнер Р.Т. Математическое моделирование электроприводов переменного тока с 

полупроводниковыми преобразователями частоты: – Екатеринбург: УРО РАН, 2000. 654 с. 

7. Копылов И.П. Математическое моделирование электрических машин: Учеб. Для 

вузов. - М.: Высш. школа, 2001. – 327 с. 

8. Поздеев А.Д. Электромагнитные и электромеханические процессы в частотно-

регулируемых асинхронных электроприводах. - Чебоксары: Изд-во Чуваш. ун-та, 1998. – 

172 с. 

9. Терехин, Вячеслав Борисович. Моделирование систем электропривода в Simulink 

(MatLab 7. 0. 1): учебное пособие / В. Б. Терехин; Национальный исследовательский Том-

ский политехнический университет (ТПУ). - Томск: Изд-во ТПУ, 2010. - 292 с. 

10. Герман-Галкин С. Г. Компьютерное моделирование полупроводниковых систем в 

MATLAB 6.0: учебное пособие. - СПб.: Корона принт, 2001. – 320 с. 

Дополнительная литература: 

1. Клепиков В.Б., Сергеев С.А., Махотило К.В., Обруч И.В. Применение методов ней-

ронных сетей и генетических алгоритмов в решении задач управления электроприводами // 

Электротехника, № 5, 1999. –С. 2–6. 

2. Динамика электропривода с нечётким регулятором [Электронный ресурс] / С. В. Лан-



 

граф [и др.]. - Электронные текстовые данные (1 файл: 388 Кб) // Известия Томского поли-

технического университета [Известия ТПУ] / Томский политехнический университет (ТПУ). 

- Томск., 2010. - Т. 316, № 4: Энергетика. - [С. 168-173]. - (Энергетика). - ISSN 1684-8519. - 

Заглавие с титульного листа. - Электронная версия печатной публикации. - [Библиогр.: с. 173 

(1 назв.)]. - Свободный доступ из сети Интернет. - Adobe Reader. - 

<URL:http://www.lib.tpu.ru/fulltext/v/Bulletin_TPU/2010/v316/i4/37.pdf>. 

3. Идентификация параметров механической системы на примере вибрационного элек-

тромеханического преобразователя энергии [Электронный ресурс] / А. С. Глазырин [и др.]. – 

Электронные текстовые данные (1 файл: 207 Кб) // Известия Томского политехнического 

университета [Известия ТПУ] / Томский политехнический университет (ТПУ). – Томск., 

2010. – Т. 316, № 4: Энергетика. – [С. 174-177]. – (Энергетика). – ISSN 1684-8519. – Заглавие 

с титульного листа. – Электронная версия печатной публикации. – [Библиогр.: с. 177 (4 

назв.)]. – Свободный доступ из сети Интернет. – Adobe Reader. – 

<URL:http://www.lib.tpu.ru/fulltext/v/Bulletin_TPU/2010/v316/i4/38.pdf>. 

4. Исследование параметрической робастности бездатчикового векторного асинхронно-

го электропривода с идентификатором Калмана [Электронный ресурс] / С. В. Ланграф [и 

др.]. – Электронные текстовые данные (1 файл: 264 Кб) // Известия Томского политехниче-

ского университета [Известия ТПУ] / Томский политехнический университет (ТПУ). – 

Томск., 2010. – Т. 317, № 4: Энергетика. – [С. 120-123]. – (Энергетика). — Заглавие с титуль-

ного листа. – Электронная версия печатной публикации. – [Библиогр.: с. 123 (4 назв.)]. – 

Свободный доступ из сети Интернет. – Adobe Reader. — 

<URL:http://www.lib.tpu.ru/fulltext/v/Bulletin_TPU/2010/v317/i4/26.pdf>. 

5. Панкратов В.В., Маслов М.О. Задачи синтеза алгоритмов идентификации для бездат-

чиковых асинхронных электроприводов с векторным управлением и вариант их решения // 

Силовая интеллектуальная электроника. – 2007. – №1(6). 

6. Кузовков Н.Т. Модальное управление и наблюдающие устройства. – М.: Машино-

строение, 1976. – 184 с. 

7. Виноградов А.Б. Векторное управление электроприводами переменного тока / ГО-

УВПО «Ивановский государственный энергетический университет имени В.И. Ленина».- 

Иваново, 2008.- 298 с. 

 

6.2. Информационное и программное обеспечение 

Профессиональные Базы данных: 

1. Информационно-справочная система «Кодекс» - http://kodeks.lib.tpu.ru/ 

2. Научно-электронная библиотека eLIBRARY.RU - https://elibrary.ru/defaultx.asp 

3. Электронно-библиотечная система «Консультант студента» 

http://www.studentlibrary.ru/ 

4. Электронно-библиотечная система «Лань» - https://e.lanbook.com/ 

5. Электронно-библиотечная система «Юрайт» - https://urait.ru/ 

6. Электронно-библиотечная система «ZNANIUM.COM» - https://new.znanium.com/ 

 

Лицензионное программное обеспечение (в соответствии с Перечнем   

лицензионного программного обеспечения ТПУ): 
1. MatLab 2019b (vap.tpu.ru) 

2. MS Office (vap.tpu.ru) 

3. MathCad 

Профессиональные базы данных и информационно-справочные системы доступны по 

ссылке: https://www.lib.tpu.ru/html/irs-and-pdb 

 

Лицензионное программное обеспечение (в соответствии с Перечнем лицензионного 

программного обеспечения ТПУ): 

http://www.lib.tpu.ru/fulltext/v/Bulletin_TPU/2010/v316/i4/37.pdf
http://www.lib.tpu.ru/fulltext/v/Bulletin_TPU/2010/v316/i4/38.pdf
http://www.lib.tpu.ru/fulltext/v/Bulletin_TPU/2010/v317/i4/26.pdf
http://kodeks.lib.tpu.ru/
https://elibrary.ru/defaultx.asp
http://www.studentlibrary.ru/
https://e.lanbook.com/
https://urait.ru/
https://new.znanium.com/
https://www.lib.tpu.ru/html/irs-and-pdb


 

4. MatLab 2019b (vap.tpu.ru) 

5. MS Office (vap.tpu.ru) 

6. MathCad 

7. Microsoft Office 2007 Standard Russian Academic; Microsoft Office 2013 Standard Rus-

sian Academic; 

8. Document Foundation LibreOffice; 

9. Cisco Webeх Meetings 

10. Zoom Zoom. 

7. Особые требования к материально-техническому обеспечению дисциплины  

В учебном процессе используется следующее лабораторное оборудование для прак-

тических и лабораторных занятий: 
№ Наименование специальных помещений Наименование оборудования 

1.  Аудитория для проведения учебных занятий 

всех типов, курсового проектирования, консуль-

таций, текущего контроля и промежуточной ат-

тестации 

634034, Томская область, г. Томск, Усова улица, 

7, 326 

Доска аудиторная настенная - 1 шт.; 

Комплект учебной мебели на 44 поса-

дочных мест; 

Компьютер - 1 шт.; Проектор - 1 шт. 

7-Zip; Adobe Acrobat Reader DC; Adobe 

Flash Player; AkelPad; Cisco Webex Meet-

ings; Google Chrome; Microsoft Office 

2013 Standard Russian Academic; Mozilla 

Firefox ESR; ownCloud Desktop Client; 

Tracker Software PDF-XChange Viewer; 

WinDjView; Zoom Zoom 

 

2.  Аудитория для проведения учебных занятий 

всех типов, курсового проектирования, консуль-

таций, текущего контроля и промежуточной ат-

тестации 

634034, Томская область, г. Томск, Усова улица, 

7, учебный корпус №8, 330 

Компьютер - 1 шт.; Телевизор - 1 шт. 

 

Доска аудиторная настенная - 1 шт.; 

Стул - 1 шт.; Парта - 18 шт.; 

 

Microsoft Office standard; 7-Zip; Adobe 

Acrobat Reader DC; Adobe Flash Player; 

AkelPad; Cisco Webex Meetings; Google 

Chrome; Microsoft Office 2013 Standard 

Russian Academic; Mozilla Firefox ESR; 

ownCloud Desktop Client; Tracker Soft-

ware PDF-XChange Viewer; WinDjView; 

Zoom Zoom 

 

3.  Аудитория для проведения учебных занятий 

всех типов, курсового проектирования, консуль-

таций, текущего контроля и промежуточной ат-

тестации (компьютерный класс) 

634034, Томская область, г. Томск, Усова улица, 

7, 120 

Доска аудиторная настенная - 1 шт.; 

Комплект учебной мебели на 16 поса-

дочных мест; 

Компьютер - 16 шт. 

7-Zip; AdAstra Trace Mode IDE 6 Base; 

Adobe Acrobat Reader DC; Adobe Flash 

Player; AkelPad; Design Science 

MathType 6.9 Lite; Document Foundation 

LibreOffice; DOSBox; Google Chrome; 

Microsoft Office 2007 Standard Russian 

Academic; Modus Модус демо-версия; 

Mozilla Firefox ESR; Notepad++; PTC 

Mathcad 15 Academic Floating; RastrWin3 

Student; Top Systems T-FLEX CAD Edu-

cation; TOR Coop Elcut Student; Tracker 

Software PDF-XChange Viewer; 

WinDjView 





Приложение 1 
 

Лист изменений ООП: 

 

 

Учебный год Содержание /изменение Обсуждено на заседании Отделения ЭЭ 

(протокол) 

Утверждено на ученом совете ИШЭ 

(протокол) 

2020/2021 

учебный год 

1. Обновлено программное обеспечение дисциплин: Теория 

электромеханического преобразования энергии; Электро-

привод переменного тока; Вентильный электропривод; 

Электропривод общепромышленных механизмов и техноло-

гических комплексов; Электропривод в современных техно-

логиях, Комплексная автоматизация технологических про-

цессов; Автоматизация технологических комплексов и сис-

тем в промышленности; Научно-исследовательская работа в 

семестре; Факультативные дисциплины по выбору студента; 

Практика по получению профессиональных умений и опыта 

профессиональной деятельности; Преддипломная практика; 

Программа итоговой государственной аттестации. 

2. Обновлен состав профессиональных баз данных и инфор-

мационно-справочных систем дисциплин: Теория электро-

механического преобразования энергии; Электропривод пе-

ременного тока; Вентильный электропривод; Электропривод 

общепромышленных механизмов и технологических ком-

плексов; Электропривод в современных технологиях, Ком-

плексная автоматизация технологических процессов; Авто-

матизация технологических комплексов и систем в промыш-

ленности; Научно-исследовательская работа в семестре; Фа-

культативные дисциплины по выбору студента; Практика по 

получению профессиональных умений и опыта профессио-

нальной деятельности; Преддипломная практика; Программа 

итоговой государственной аттестации. 

3. Обновлено содержание дисциплин: Теория электромеха-

от «25» июня 2020 г. №6 от «25» июня 2020 г. №7 



 

нического преобразования энергии; Электропривод пере-

менного тока; Вентильный электропривод; Электропривод 

общепромышленных механизмов и технологических ком-

плексов; Электропривод в современных технологиях, Ком-

плексная автоматизация технологических процессов; Авто-

матизация технологических комплексов и систем в промыш-

ленности; Научно-исследовательская работа в семестре; Фа-

культативные дисциплины по выбору студента; Практика по 

получению профессиональных умений и опыта профессио-

нальной деятельности; Преддипломная практика; Программа 

итоговой государственной аттестации. 

4. Обновлен список литературы дисциплин: Теория электро-

механического преобразования энергии; Электропривод пе-

ременного тока; Вентильный электропривод; Электропривод 

общепромышленных механизмов и технологических ком-

плексов; Электропривод в современных технологиях, Ком-

плексная автоматизация технологических процессов; Авто-

матизация технологических комплексов и систем в промыш-

ленности; Научно-исследовательская работа в семестре; Фа-

культативные дисциплины по выбору студента; Практика по 

получению профессиональных умений и опыта профессио-

нальной деятельности; Преддипломная практика; Программа 

итоговой государственной аттестации. 

5. Обновлены места практик (Практика по получению профес-

сиональных умений и опыта профессиональной деятельности; 

Преддипломная практика) 

6. Обновлены критерии оценивания ВКР (Фонд оценочных 

средств государственной итоговой аттестации) 

7. Обновлен паспорт оценивания ВКР (Фонд оценочных 

средств государственной итоговой аттестации). 
8. О признании Минтруд России утратившим силу (приказ Мин-

труда России от 26.12.2019 №832н, зарегистрирован в Минюсте 

России от 01.06.2020 №58533) Профессиональный стандарт «Пе-

дагог профессионального обучения, профессионального образова-



 

ния и дополнительного профессионального образования», утвер-

жденный приказом Министерства труда и социальной защиты 

Российской Федерации от 8 сентября 2015 г. № 608н (зарегистри-

рован Министерством юстиции Российской Федерации 24 сентяб-

ря 2015 г., регистрационный № 38993), 

    

    

    

    

 


	d074260a3b88d03d868dbd802a8dd292f287a336eec86684b8e73f0d0e30e040.pdf
	98a1eb81a8fea35891f61431fbfe3a2649ec1d4abdd5954821509a906f5b6137.pdf
	d074260a3b88d03d868dbd802a8dd292f287a336eec86684b8e73f0d0e30e040.pdf
	98a1eb81a8fea35891f61431fbfe3a2649ec1d4abdd5954821509a906f5b6137.pdf

